QUADRO COMANDO FA01261M04
PER MOTORIDUTTORIA 24V

(EN|[English
Z160

MANUALE DI INSTALLAZIONE



IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER L'INSTALLAZIONE

A Sequire tutte le istruzioni in quanto un’installazione non corretta pud portare a gravi
lesioni per le persone.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il quadro comando in oggetto e espressamente progettato per essere assemblato a quasi-
macchine o apparecchi ai fini di costruire una macchina disciplinata dalla Direttiva Europea
2006/42/CE. Linstallazione finale deve essere conforme alla Direttiva 2006/42/CE ed agli
standard armonizzati di riferimento. In virtu di queste considerazioni, tutte le operazioni indicate
in questo manuale devono essere effettuate da personale esperto e qualificato. @ Il prodotto
deve essere destinato solo all’'uso per il quale ¢ stato espressamente studiato. Ogni altro uso
e da considerarsi pericoloso. CAME S.p.A. non & responsabile per eventuali danni causati da
usi impropri, erronei ed irragionevoli. ® Prima di installare I'automazione verificare che la parte
guidata sia in buono stato meccanico, si apra e si chiuda correttamente e sia bilanciata: nel
caso di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato agli obblighi di messa
in sicurezza. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse
circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa. ® Il quadro comando non puo
essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale, a meno
che l'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza.
e \erificare che il punto di fissaggio sia in una zona protetta dagli urti, che le superfici di
ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga fatto con elementi idonei (viti, tasselli, ecc)
alla superficie. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento ¢ il collaudo i
devono eseguire osservando la regola dell'arte e in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. @
Verificare che il range di temperatura indicato sia adatto al luogo di installazione. e Delimitare
accuratamente l'intero sito per evitare l'accesso da parte di persone non autorizzate, in
particolare minori € bambini. ® Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare
possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio di movimentazione
dell’automazione. Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni
pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale della
macchina. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento
dellinstallazione. @ Tutti i dispositivi di comando e controllo devono essere installati in modo
che siano chiaramente visibili, ad un’adeguata distanza di sicurezza dall’area di manovra della
parte guidata e dove non possono essere raggiunti attraverso la parte guidata stessa. ® A
meno che non sia previsto I'azionamento a chiave (Es: Selettore a tastiera, selettore a chiave,
selettore transponder, ecc...) i dispositivi di comando ad azione mantenuta devono essere
installati ad un’altezza di almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico e Il produttore
declina ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali. Questo implica inoltre la
decadenza della garanzia. ® Tutti gli interruttori in modalita azione mantenuta connessi al
quadro devono essere posizionati in luoghi dai quali I'area di manovra risulti completamente
visibile, tuttavia lontano da parti in movimento. ® Assicurarsi che I'automazione sia stata
regolata adeguatamente e che gli eventuali dispositivi di sicurezza e protezione associati,
cosi come 1o sblocco manuale del motoriduttore, funzionino correttamente e Se il cavo di
alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal costruttore o dal servizio di assistenza
tecnica autorizzato o comunque da personale debitamente qualificato per evitare ogni rischio.
e Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori tensione. el cavi elettrici
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devono passare attraverso apposite tubazioni o canaline al fine di garantire un’adeguata
protezione contro il danneggiamento meccanico e non devono entrare in contatto con parti che
possono riscaldarsi durante I'uso. ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente
alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare che consenta
la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il

e Conservare questo manuale all’interno del fascicolo tecnico, congiuntamente ai manuali di
installazione degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell’impianto di automazione.
Si raccomanda di consegnare all’'utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che
compongono la macchina finale.



LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

DESCRIZIONE

Quadro comando per cancelli a una o due ante battenti con funzioni impostabili da DIP e regolabili con i trimmer.
I quadro comando & predisposto per:

- collegamento del modulo RGP1 per la riduzione dei consumi;

- collegamento della scheda RLB per il funzionamento in caso di blackout e per |a ricarica delle batterie;

Tutte le connessioni e i collegamenti sono protetti da fusibili rapidi.

Destinazione d'uso

Uso residenziale e condominiale.
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Dati tecnici
Tipo 2160
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentazione motore (V) 24 DC
Consumo in stand-by (W) 7
Consumo in stand-by con modulo RGP1 (W) 1,15
Potenza max (W) 300
Materiale del contenitore ABS
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Classe dell'apparecchio I
Peso (kg) 3,6
Fusibili
Linea 2A-F=230V
Accessori / scheda 2 A-F
Dimensioni
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Descrizione delle parti

@

® @

Fusibile linea 10. Connettore scheda AF
Morsettiera alimentazione rete 11. Morsettiera antenna
Morsettiere trasformatore 12. Morsettiera dispositivi di sicurezza
Trasformatore 13. Connettore scheda R800
Morsettiera modulo RGP1 14. Morsettiere dispositivi di comando
Trimmer 15. Morsettiera selettore a tastiera
Tasto programmazione 16. Morsettiere motoriduttori con Encoder
DIP 17. Fusibile accessori/scheda
LED segnalazione 18. Morsettiera alimentazione accessori
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INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A\ L’installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative
vigenti.

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le
batterie.

Tipi di cavi e spessori minimi

lunghezza cavo

Collegamento

<20m 20<30m
Alimentazione scheda elettronica 230 V AC 3G 1.5 mm2 3G x 2.5 mm?
(1P+N+PE)
Dispositivi di segnalazione 2x0,5 mm2
Dispositivi di comando 2x05 mm2

(TX = 2x0,5 mm?)

Dispositivi di sicurezza (fotocellule) RYX=4%05 mm2)

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245
IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi
sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa
CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano piu carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti
non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

Fissaggio del quadro comando

© Fissare la base del quadro in una zona protetta; si consiglia di usare viti di diametro max. 6 mm testa bombata
con impronta a croce.

@® Forare sui fori presfondati.

| fori presfondati hanno diametri differenti: 23, 29 € 37 mm.

A\ Attenzione a non danneggiare la scheda elettronica all’interno del quadro.

© Inserire i pressacavi con i tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici.

254\

COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

Alimentazione , ,
Ingresso alimentazione

scheda elettronica

1 24\ AC/DC
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L Uscita alimentazione accessori
24 AC/DC max 25 W.

' Alimentazione 230 V AC 50/60 Hz




Collegamento motoriduttore con Encoder

L) Applicare all'interno del quadro comando una ferrite (non fornita, tipo FAIR-

HEB|EE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

@ RITE materiale 31 mod. 2631102002) sui
cavi dei motoriduttori. -@. i@‘

Dispositivo di segnalazione
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Dispositivi di comando

A\ ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800), &€ OBBLIGATORIO TOGLIERE
LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.
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(@ M2 chiude per secondo

@ M1 apre per secondo

Uscita collegamento lampeggiatore o lampada ciclo.
® (Portata contatto: 24 V AC/DC - 25 W max).

" Connettore per scheda R800 (la scheda R800 serve per

poter utilizzare il selettore a tastiera).

. Connettore per scheda AF (AF868 o AF43S) per il comando

a distanza.

Antenna con cavo RG58 per il comando a distanza.

e

JF

Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da
dispositivo di comando (contatto NO). In alternativa, dalla
programmazione delle funzioni & possibile attivare il comando
APRE-STOP-CHIUDE-STOP.

Funzione APERTURA PARZIALE/PEDONALE da dispositivo di
comando (contatto NO).

Pulsante di STOP (contatto NC). Permette larresto del
cancello con I'esclusione della chiusura automatica. Per
riprendere il movimento premere il pulsante di comando o un
altro dispositivo di comando.

Se non si utilizza, va disattivato in programmazione.

Selettore a tastiera.
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Dispositivi di sicurezza
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. Collegamento fotocellule (contatto NC), vedi programmazione delle
funzioni.

Collegamento fotocellule in riapertura durante la chiusura (contatto NC),
A ved programmazione delle funzioni.

o Collegamento di sicurezza delle fotocellule (test servizi).

e N
Fotocellule
Configurare il contatto C1 o CX (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo e
fotocellule.
Vedi programmazione delle funzioni ingresso C1 o CX in: @@@B@
- C1 riapertura durante la chiusura, in fase di chiusura delle ante, I’apertura del | l
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura; . vy
- CX stop parziale, arresto delle ante se in movimento con conseguente
predisposizione alla chiusura automatica (con chiusura automatica attiva); 2o e
- CX attesa ostacolo, arresto delle ante se in movimento con conseguente
ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.
Se non vengono utilizzati, i contatti CX e C1 vanno disattivati in programmazione.

N\ Y,
e N
Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza) TS oK
A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei e e
dispositivi di sicurezza (es. fotocellule). 4 14

Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando. | )
Abilitare la funzione dalla programmazione. Loy v l
\_ 1 2 X ¢ NC T 2 )
PROGRAMMAZIONE DELLE FUNZIONI
A La programmazione delle funzioni va effettuata con a N
'automazione ferma. DbiP
Al termine della programmazione, posizionare tutti i DIP in T PROG Tasto
OFF. AR O G- ProG
E possibile memorizzare fino a un max di 25 utenti. 12345 U
Selezionando la funzione tramite DIP se il LED & acceso
la funzione € abilitata, se il LED & spento la funzione e H )
disabilitata. | . EDPRG
H =
\_ )




Menu funzioni

Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni di: Tipo motore, Numero motori, STOP
TOTALE e Auto-apprendimento.

DIP Descrizione delle funzioni

Tipo motore

Di default, il quadro gestisce i motoriduttori della serie OPP001 e FTL20DGC.

Per gestire i motoriduttori della serie OPS001, BXLO4AGS.

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. IILEDrimane accesoeilbuzzersuona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

—_—2
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Numero motori

Di default, sono configurati due motori.

Per configurare un singolo motore:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. lILED rimane accesoeilbuzzer suona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

STOP TOTALE da pulsante (contatto 1-2)

Di default, la funzione ¢ abilitata.

Per disabilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.
Per ritornare all'impostazione di default, premere dinuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suona 1 volta.

Auto-apprendimento della corsa (vedi paragrafo Auto-apprendimento)

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda.

[‘automazione eseguira una serie di manovre per la determinazione dei punti di finecorsa. Per determinare i
punti di inizio dei rallentamenti (in apertura e in chiusura) premere PROG quando le ante raggiungono i punti
desiderati.

Durante la taratura, il LED PRG lampeggia. A taratura avvenuta, il buzzer suona 1 volta.

Se la taratura non € andata a buon fine, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.
Epossibileinterromperel’operazionediauto-apprendimentodellacorsapremendoilpulsantediSTOP (seabilitato).
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Riapertura durante la chiusura (contatto 2-C1)

Di default, la funzione & disabilitata.

Per abilitarla:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. lILED rimane accesoeilbuzzersuona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Ingresso su contatto 2-CX

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. IILEDrimane accesoeilbuzzersuona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Stop parziale o attesa ostacolo (contatto 2-CX)

Di default, 1a funzione € in stop parziale.

Per abilitare I'ATTESA OSTACOLO:

SelezionareiDIP comeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. [ILEDrimaneaccesoeilbuzzersuona1volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

APRE-CHIUDE-INVERSIONE o APRE-STOP-CHIUDE-STOP da pulsante (contatto 2-7)

Di default, la funzione & APRE-CHIUDE-INVERSIONE.

Per abilitarla in APRE-STOP-CHIUDE-STOP:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. IILEDrimane accesoeilbuzzersuona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Apertura parziale o pedonale da pulsante (contatto 2-3P)

Di default, la funzione € in apertura pedonale.

Per abilitare in apertura parziale:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. lILED rimane accesoeilbuzzer suona 1 volta.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.
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Rilevazione ostacolo a motore fermo

Di default, la funzione ¢ abilitata.

Per disabilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2
volte.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suona 1
volta.

Esclusione Encoder

Di default I'Encoder ¢ abilitato.

Per disabilitarlo:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia e il buzzer suona 1
volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suona
per 2 volte.

Rallentamenti a tempo (con Encoder disabilitato)

Di default, la funzione & disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. II LED rimane acceso e il buzzer suona
1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Impostare il trimmer APP./0.T. al massimo e il trimmer SENS a meta.
Memorizzare i valori dei trimmer come da procedura indicata.

Chiusura automatica

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso ¢ il buzzer suona
1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.
[attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un
tempo regolabile mediante trimmer A.C.T.

A\ La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione
di un ostacolo, dopo uno Stop totale o in caso di mancanza di tensione.

Chiusura automatica dopo apertura parziale o pedonale

Di default, la funzione & disabilitata.

Per abilitarla:

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona 1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.
A |l tempo di chiusura automatica ¢ fisso a 10 secondi.

Pre-lampeggio (durata pre-lampeggio: 5 s)

Di default, la funzione & disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona 1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Spinta in chiusura

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona 1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte

Memorizzazione valore trimmer

Regolare con i trimmer il tempo di chiusura automatica (A.C.T.), il punto di accostamento dell'apertura e della
chiusura, il tempo di ritardo del secondo motore in chiusura, la velocita di marcia, la velocita di rallentamento
(SP.RAL.) e la sensibilita (SENS.).

Per memorizzare i valori:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso € il buzzer
suona 1 volta.
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Test Servizi
Di default, la funzione & disabilitata.
Per abilitarla:

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso e il buzzer suona

1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Azione mantenuta da pulsante
Di default, la funzione ¢ disabilitata.
Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso e il buzzer suona

1 volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

A\ |l cancello si apre e si chiude tenendo premuto il pulsante.

Pulsante di apertura collegato su 2-3P (contatto N.Q.) e pulsante di chiusura collegato su 2-7 (contatto N.O.)

Tutti gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.
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Apertura parziale

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG si accende e il buzzer suona 1 volta.

Se il trasmettitore € gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti
registrati, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

Solo apre

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona 1 volta.

Se il trasmettitore € gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti
registrati, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

APRE-CHIUDE-INVERSIONE

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o0 premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.

A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona 1 volta.

Se il codice ¢ gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti registrati, il
LED lampeggia velocemente & il buzzer suona 7 volte.

APRE-STOP-CHIUDE-STOP

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona 1 volta.

Se il codice & gia stato precedentemente memorizzato 0 superato il numero max di utenti registrati,
il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

GESTIONE UTENTI MAX 25
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Cancellazione di tutti gli utenti
Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda per 5 s.
A cancellazione avvenuta, il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1 s.

Reset parametri

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda per 5 s.
A cancellazione avvenuta, il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1 s.
Con questa funzione gli utenti non vengono cancellati.
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Auto-apprendimento della corsa

Con Encoder abilitato (impostazione di default)

Selezionare i DIP e premere il tasto PROG sulla scheda come indicato sulla programmazione delle funzioni.

['automazione eseguira una serie di manovre per la
determinazione dei punti di inizio rallentamenti e dei
finecorsa:

@ = 25% dell'area di movimento a velocita rallentata in apertura.
® =25% dell'area di movimento a velocita rallentata in chiusura.
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Come cambiare i punti di rallentamenti di apertura e chiusura con Encoder abilitato

Chiudere completamente le ante.
Avviare la procedura di auto-apprendimento della corsa.

Quando M2 raggiunge il punto desiderato di inizio
rallentamento in chiusura @ (10/45 % della corsa), premere
il tasto PROG.

Ripremere il tasto PROG quando M2 raggiunge il punto
desiderato di inizio rallentamento in apertura @ (55/90 %
della corsa).

Ripetere la procedura per M1.

Rallentamenti a tempo con Encoder disabilitato

Regolare il trimmer OP TIME al massimo, regolare il

trimmer SENS a meta, memorizzare il valore dei trimmer,
disabilitare Encoder, abilitare la funzione rallentamento a
tempo.

Avviare la procedura di auto-apprendimento della corsa.

L'automazione eseguira una serie di manovre per la
determinazione dei punti di inizio rallentamenti e dei
finecorsa:

@ = 25% del tempo lavoro a velocita rallentata in apertura.
® = 25% del tempo lavoro a velocita rallentata in chiusura.

Con Encoder e rallentamenti a tempo disabilitati

Se le funzioni Encoder e Rallentamenti a tempo
sono entrambe disabilitate, le ante effettueranno la corsa
completa a una velocita costante limitata del 50% di quella
massima prevista.




Regolazioni delle funzioni
\ AC.T. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.
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Trimmer Descrizione delle funzioni

Tempo chiusura automatica
Regola il tempo di attesa del cancello in posizione di apertura. Trascorso questo tempo, viene effettuata

ACT. automaticamente una manovra di chiusura.
Il tempo di attesa puo essere regolato da 1 a 180 secondi.
Punto di accostamento (Encoder abilitato) o tempo lavoro (Encoder disabilitato)

APP./O.T Regola il punto di inizio dell’accostamento dei motori prima del finecorsa di apertura e chiusura.
"7 l'punto di inizio accostamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell’anta da 1% a 10%.
Con Encoder disabilitato, il trimmer € usato per regolare il tempo lavoro da 5 a 120 secondi.
oM Tempo ritardo M2 in chiusura

DELAY Dopo un comando di chiusura o dopo una chiusura automatica, I’anta del motoriduttore (M2) parte in ritardo
rispetto al motoriduttore (M1) per un tempo regolabile da 3 a 25 secondi.
Velocita di marcia

SPEED Regola la velocita dei motoriduttori durante le manovre.
La velocita puo essere regolata dal 30% (-) al 100% (+).
Con Encoder e rallentamenti a tempo disabilitati, la velocita massima € limitata al 50%.
Velocita di rallentamento

SLOW Regola la velocita dei motoriduttori nelle fasi di rallentamento.

La velocita puo essere regolata dal 30% (-) al 60%(+) della velocita massima.

Se la velocita di rallentamento & maggiore della velocita di marcia, viene automaticamente limitata alla velocita di marcia.

Sensibilita
SENS.  Regola la sensibilita di rilevamento degli ostacoli durante i movimenti del cancello.
Minima sensibilita (-) 0 massima sensibilita (+).

Dopo la regolazione dei trimmer, selezionare i DIP e premere il tasto PROG sulla scheda come
indicato sulla programmazione delle funzioni.

LED di segnalazione
[I'IVJ.X}

o CIPWR
~|CIPRe
1
3P
7
ON [ Ct
OFF [ CX
20
j—

3

LED Descrizione

PWR (Verde)  Segnala la tensione presente nella scheda elettronica.

Segnala le fasi di programmazione delle funzioni, il tempo di attesa della chiusura automatica ed
eventuali errori/anomalie .

1 (Giallo) Segnala che il contatto 1-2 (NC) & aperto (pulsante di STOP).

3P (Giallo) Segnala che il contatto 2-3P (NO) e chiuso (pulsante di apertura parziale).

7 (Giallo) Segnala che il contatto 2-7 (NO) € chiuso (pulsante di comando).
C1/ON (Giallo)  Segnala che il contatto 2-G1 (NC) & aperto (fotocellule) / Funzione abilitata.
CX/OFF (Giallo) ~ Segnala che il contatto 2-CX (NC) & aperto (fotocellule) / Funzione disabilitata.

PRG (Rosso)
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OPERAZIONI FINALI
Fissaggio del coperchio e

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, rd )~

inserire il coperchio e fissarlo con le viti fornite. N

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

SEGNALAZIONI POSSIBILI CAUSE SOLUZIONI

I LED PROG lampeggia e
il buzzer suona ogni 5 s

e | 3 scheda elettronica non
funziona

e Rivolgersi all'assistenza

II'LED PROG lampeggia e
il buzzer suona 7 volte

e Errore di auto-apprendimento e \erificare il corretto collegamento

motoriduttore/Encoder

e Errore Encoder e Rivolgersi all'assistenza

e Errore test servizi e \erificare il corretto collegamento delle

fotocellule e il loro funzionamento

e \lerificare il corretto funzionamento dei
motoriduttori o la regolazione del tempo
lavoro

e Errore tempo lavoro

e Numero massimo di ostacoli
rilevati consecutivamente (max 5)

e Rimuovere |'ostacolo

e Errore durante il reset parametri
0 la cancellazione degli utenti

e || tasto PROG deve essere premuto per
piu di 5 secondi.

e Utente gia memorizzato o
numero max di utenti registrati
superato

e \lerificare che I'utente sia effettivamente
gia memorizzato

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Dismissione e smaltimento - Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifi che vigenti
nel luogo d’installazione. | componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifi uti solidi urbani
e possono essere smaltiti senza alcuna diffi colta, semplicemente eff ettuando la raccolta differenziata per il

riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze
inquinanti. Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.
NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS WHEN INSTALLING

A Follow all of these instructions as improper installation may lead to be hazardous to
people.
Before continuing, also read the general precautions for users.

This control panel is expressly designed to be assembled to partly-completed machinery or
equipment so as to build machinery as regulated by European Directive 2006/42/EC. The
final installation must conform to Directive 2006/42/EC and to any harmonized reference
standards. Given these considerations, all operations provided in this manual must be
performed by skilled, qualified staff. e This product should only be used for the purpose for
which it was explicitly designed. Any other use is dangerous. CAME S.p.A. is not liable for any
damage caused by improper, wrongful and unreasonable use. ® Before installing the control
panel, make sure that the guided part is in proper mechanical order, that it opens and closes
properly and that it is balanced - otherwise, do not continue until you have first complied
with all safety provisions. ® Make sure that people cannot be entrapped between the guided
and fixed parts, when the guided part is set in motion. ® The control panel cannot automate
any guided part that includes a pedestrian gate, unless the latter can be enabled only when
the pedestrian gate is secured. ¢ Make sure the fastening points and the anchoring surface
are solid and protected from impacts. Only use suitable nuts, bolts, dowels, and so on. e
Laying the cables, installation and testing must follow state-of-the-art procedures as dictated
by applicable standards and laws. ® Check that the temperature ranges given and those of
the location match. e Demarcate the entire site to prevent unauthorized personnel to enter;
especially children and minors. e Use proper means of protection to prevent any mechanical
hazards from people caught in the movement of the automated operator. Any residual risks
must be highlighted by affixing pictograms, in clear view. These must then be explained to the
end user of the machinery. e Fit, in plain sight, the machine's ID plate when the installation is
complete. e All command and control devices must be fitted so that they are clearly visible, at
a proper safety distance from the maneuvering guided-part and where they cannot be reached
through said guided part. e Unless the key-operation is functioning (e.g.: Keypad selector, key-
switch selector, transponder selector, and so on), any maintained-action control devices must
be installed at least 1.5 m from the ground and out of reach from unauthorized users ® The
manufacturer declines any liability for using non-original products. In which case the warranty
will cease to be effective.  All maintained-action switches that are connected to the control
panel must be positioned so that the maneuvering area is completely visible from the switches,
yet far enough away from any moving parts. ® Make sure that the operator has been properly
adjusted and that the associated safety and protection devices, if installed, and the manual
release, are working properly e If the power-supply cable is damaged, it must be immediately
replaced by the manufacturer or by an authorized technical assistance center, or in any case,
by qualified staff, to prevent any risk. ® During all phases of the installation make sure you have
cut off the mains power source. e The electrical cables must run through corresponding tubes
or conduits to ensure suitable protection against mechanical damage and they must not come
into contact with parts that could heat up during use. ® Make sure you have set up a suitable
dual pole cut off device along the power supply that is compliant with the installation rules.
It should completely cut off the power supply according to category lll surcharge conditions.
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e Store this manual inside the technical folder, along with the installation manuals of the
other devices in the system. Remember to hand over to the end users all the operating
manuals of the products that make up the final machinery.



KEY

This symbol shows which parts to read carefully.

A This symbol shows which parts describe safety issues.

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

Control panel for one or two-leaf swing gates with functions set by Dip-switches and adjusted by trimmers.
The control panel is set up for:

- connecting the RGP1 module for reducing energy consumption;

- connecting the RLB card for emergency operation and battery-recharging;

All connections and links are rapid-fuse protected.

Intended use

For private homes and apartment buildings.

Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.
Technical data

Type 2160
Protection rating (IP) 54 series
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC
Motor power supply (V) 24 DC
Stand-by consumption (W) 7 series
Stand-by consumption with the RGP1 (W) module 1.15 series
Maximum power (W) 300 series
Casing material ABS
Operating temperature (°C) -20 to +55
Apparatus class |
Weight (kg) 3.6 series
Fuses
HD Analog 2A-F=230V
Accessories / board 2A-F
Dimensions

eI i N T

o ° :;9 o ©
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| 184 204 133
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Description of parts

Line fuse

Power supply terminals

Transformer terminal
Transformer

RGP1 module terminal
Trimmer

Programming button
DIP-SWITCH

Alert LED

10. AF card connector

11. Antenna terminals

12. Safety-device terminals

13. R800 card connector

14. Control-device terminals

15. Keypad selector terminal

16. Gearmotors terminals with encoder
17. Accessories/card fuse

18. Power supply to accessories terminal
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GENERAL INSTRUCTIONS FOR INSTALLING

A Only skilled, qualified staff must install this product in full compliance with the law in force.
A\ Caution! Before working on the control panel, cut off the mains power supply and remove any batteries.

Cable types and minimum thicknesses

. cable length
Connection
<20m 20<30m
Input voltage for 230 V AC control board 3G x 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?2
(1P+N+PE)
Signalling devices 2x 0.5 mm2
Command and control devices 2x 0.5 mm2

(TX =2x0.5 mm?)

Safety devices (photocells) (RX = 405 mmz)

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC) compliant;
whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to
48V, you can use FROR 20-22 Il-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use the RG58 (we suggest up to 5 m).

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual
power draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated
according to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this
manual, see the literature accompanying said products
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INSTALLING

Fastening the control panel

© Fasten the control panel in a protected area; use rounded cross head screws with maximum 6 mm diameter.

@® Perforate the punched holes.
The holes have different diameters: 23, 29 and 37 mm.
A\ Be careful not to damage the control board inside the control panel.

© Enter the cable gland with the corrugated tubes for threading the electrical cables.

ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

Input voltage

W
\ )

LINE FUSE
2AF

0
i

ElEE

L N

Control board power-supply
input
24\ AC/DC

3
® ®

JoL

% 1517 18
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1234567881011
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A\ Power supply 230 V AC 50/60 Hz

G Q e

1011 E M1 N1 ENCH

Power supply to accessories output
24 AC/DC max 25 W.



Connecting the gearmotor to the Encoder

Apply a ferrite to the gearmotor cables inside of the control panel. It should

EEE

EEE

M1 N1 ENC1

M2 N2

ENC2

be a FAIR-RITE type material 31 mod. :
2631102002, and is not supplied. _@ _@z_

I

Warning device

—

HEH

1011 E

oL_ |

O

(@ M2 closes second
@ M1 opens second

Output for connecting either flashing or cycle light.

Command and control devices

A CAUTION! YOU MUST CUT OFF THE MAINS POWER SUPPLY and remove the batteries, if present, before
fitting any plug-in card (such as AF, R800).

0TS 2C1C

i

 (Contact rated for: 24 V AC/DC - 25 W max).

Connector for the R800 card (the R800 card is for using the
keypad selector).

Connector for AF card (AF868 or AF43S) for remote control.

Antenna with RG58 cable for remote control.

e A»“ |
an
abs

OPEN-CLOSE-INVERT (step-by-step) function from control
device (NO contact). Alternatively, from functions programming
you can activate the OPEN-STOP-CLOSE-STOP command.

PARTIAL/PEDESTRIAN OPENING function from control
device (NO contact).

STOP button (NC contact). For stopping the gate while
excluding automatic closing. To resume movement press the
control button or use another control device.

If unused, it should be deactivated during programming.

Keypad selector.
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Safety devices

fﬁ‘ Iy
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\—:I Photocells connection (NC contact), see the functions programming
section.

Reopening during closing photocells connection (NC contact) see

LA functions programming.

. . Photocells safety connection (services test)

4 1\
Photocells
Configure contact C1 or CX (NC), input for safety devices such as photocells. T
See functions programming of input C1 or CX in:
@@@@@

- C1 reopening while closing. While the gate leaves are closing, opening the ’—“ i
|

contact causes the inversion of movement until they are completely open; FP l
- CX partial stop, gate leaves stop if they are moving, triggering the automatic ~ * - v -

closing time; if the automatic closing time is enabled);

10 2 X C NC ™ 2

- CX obstruction wait, gate leaves stop is they are moving. They resume
movement once the obstruction is removed.

If unused, contacts CX and C1 should be deactivated during programming.

- J
4 1\
Connecting the safety devices (i.e. the safety test) T
At each opening and closing command, the control board checks the efficacy of I
the safety devices (such as photocells). P

Any anomalies will inhibit all commands. [ T
Enable this function when programming. 1 r} v l
\ 1+a 2 X ¢ NG ™ 2 )

FUNCTIONS PROGRAMMING

A When programming, the operator needs to be in

stop mode. DIP-SWITCH
When programming is finished, set all Dip-switches to OFF. i s PROG
You can save up to 25 users. ITEHHHH g%,% (G pution
Use the Dip-switch to select the function if the LED is s %R

lit, the function is enabled. Whereas if the LED is off, the

function is disabled. 7 % "7

oI PRGLED
% WPJR‘DGv EPTO‘_




Functions menu

Start programming by first running the following functions: Motor type, Number of motors, TOTAL
STOP and self-learning.

DIP-SWITCH Description of functions

—— 9o
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Motor type

By default, the control panel controls OPPO01 and FTL20DGC-series gearmators.

For controlling OPS001, BXLO4AGS-series gearmotors.

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.
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Number of motors

By default, two motors are configured.

To configure a single motor:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

TOTAL STOP from button (contact 1-2)

By default, the feature is enabled.

To disable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED flashes and the
buzzer sounds off twice.

To return to the default setting, press PROG again. The LED stays it and the buzzer sounds once.

Self-learning of the gate travel (see Self-learning paragraph)

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board.

The operator will perform a series of maneuvers to establish the limit-switch points. To establish the slow-
down staring points - when opening and closing - press PROG when the gate leaves reach the desired
position.

During calibration the PRG LED flashes. Once the calibration is done the buzzer sounds off once.

If the calibration is not successful, the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

You can interrupt the gate travel's self-learning operation by pressing the STOP button (if enabled).
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Reopening during closing (contact 2-C1)

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Input on contact 2-CX

By default, the feature is disabled.

To enable it;

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Partial stop or obstruction wait (contact 2-CX)

By default, the function is set to partial stop.

To enable theobstruction wait:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays it and
the buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

OPEN-CLOSE-INVERT or OPEN-STOP-CLOSE-STOP from button (contact 2-7)

By default, the feature is OPEN-CLOSE-INVERT.

To enable it to OPEN-STOP-CLOSE-STOP:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.
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Partial opening or pedestrian opening (contact 2-3P)

By default, the opening is set to pedestrian mode.

To enable in partial opening:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Obstruction detection with motor stopped

By default, this function is enabled.

To disable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED flashes and the
buzzer sounds off twice.

To return to the default setting, press PROG again. The LED stays lit and the buzzer sounds once.

Excluding the Encoder

By default, the Encoder is enabled.

To disable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED flashes and the
buzzer sounds of once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED stays lit and the buzzer sounds off twice.

Timed slow-downs (with Encoder disabled)

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Set the APP/0.T. trimmer to maximum and the SENS trimmer to half.
Store the trimmer values according to the procedure indicated.

Automatic closing

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

The wait before the automatic closing starts when the opening limit-switch point is reached - for a time that
is settable on the A.C.T. trimmer.

A The automatic closing does not activate if the safety devices are triggered due to obstacle detection, after
a fotal stop or if the power supply is missing.

Automatic closing after either partial or pedestrian opening

By default, the feature is disabled.

To enable it;

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The PRG LED stays lit
and the buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

A The automatic closing time is permanently set to 10 seconds.

Pre-flashing (pre-flashing duration: 5 s)

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The PRG LED stays it
and the buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Closing thrust

By default, the feature is disabled.

To enable it;

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The PRG LED stays lit
and the buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice
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Saving the trimmer value

Use the trimmers to set the automatic closing time (A.C.T.), the opening and closing latching points, the
second motor's closing-delay speed, the slow-down speed (SDS) and the sensitivity (SENS.).

To save the values:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The PRG LED stays lit
and the buzzer sounds once.

Services test

By default, the feature is disabled.

To enable it:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays it and
the buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Button-activated maintained action

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays lit and the
buzzer sounds once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

A The gate opens and closes when the button is kept pressed.

Opening button connected on 2-3P (contact NO) and closing button connected on 2-7 (contact NO)

All other control devices, even radio-based ones, are excluded.
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Partially open

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code from the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once the saving is finished the PROG LED turns on and the buzzer sounds off once.

If the transmitter has been previously saved or the maximum number of registered users is exceeded
the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

Open only

Select the DIP switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code form the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once the saving is finished the PROG LED stays on and the buzzer sounds off once.

If the transmitter has been previously saved or the maximum number of registered users is exceeded
the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

OPEN-CLOSE-INVERT

Select the DIP switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code form the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once the saving is finished the PROG LED stays on and the buzzer sounds off once.

If the code has been previously saved or the maximum number of registered users exceeded, the
LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

OPEN-STOP-CLOSE-STOP

Select the DIP switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code from the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once the saving is finished the PROG LED stays on and the buzzer sounds off once.

If the code has been previously saved or the maximum number of registered users exceeded, the
LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

SERVICING UP TO 25 USERS

——>0 =0

12 3 4

5

Deleting all users
Select the Dip-switches as shown and press the PROG button for five seconds.
Once deletion is complete, the PRG LED stays it and buzzer sounds off for one second.

Resetting parameters

Select the Dip-switches as shown and press the PROG button for five seconds.

Once deletion is complete, the PRG LED stays lit and buzzer sounds off for one second.
This function does not delete any users.
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Auto-learning of the gate-leaf travel

With the Encoder enabled (the default setting)
Select the DIPs and press the PROG key on the board as shown in features programming.
The operator will perform a series of maneuvers to establish

the starting slow-down and limit-switch points.

@ = 25% of the movement area at slowed down speed
when opening.

® =25%oftheareaofmovementatsloweddown closingspeed.

How to change the opening and closing slow-down points with Encoder enabled
Close the gate leaves.
Start the gate-leaf travel self-learning procedure.

When M2 reaches the desired closing slow-down starting
point @ (10/45 % of the travel), press the PROG button.

Press again the PROG button when M2 reaches the desired
opening slow-down starting point @ (55/90 % of the travel).

Repeat the procedure for M1.

Timed slow-downs with Encoder disabled

Set the OP TIME trimmer to maximum, set the SENS
trimmer to half, save the trimmers' values, disable the

Encoder, enable the timed slow-down function.
Start the gate-leaf travel self-learning procedure.

The operator will perform a series of maneuvers to establish
the starting slow-down and limit-switch points.

@ = 25% of the working time at slowed opening speed.
® = 25% of the working time at slowed closing speed.

With Encoders and timed slow-downs disabled

If the Encoder and Slow-down functions are both
disabled, the gate leaves will open or close completely at a
constant, limited speed of 50% of the top speed.




Adjusting the functions
! A.C.T. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.

/

+A.C.T.— +APP./0.T.—+2M DELAY- +SPEED-  +SLOW-  +SENS-

P s e
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Trimmer Description of functions

Automatic Closing Time
A.C.T. Itsetsthe open gate's waiting time. Once this time elapses, the shutter automatically closes.
The waiting time can be adjusted to between 1 and 180 seconds.

Latching point - with Encoder enabled - or operating time - with Encoder disabled.
It adjusts the motors final resting point before the opening and closing limit switches.
APP/0.T. The starting final resting point is calculated as a percentage of the gate leave's complete travel, from 1% to
10%.
When the Encoder is disabled, the trimmer is used to set the operating time from 5 to 120 seconds.

M2 closing delay time
2M DELAY After a closing command or after an automatic closing, the leaf of gearmotor (M2) starts with a delay
compared to gearmotor (M1) for an adjustable time of between 3 and 25 seconds.

Travel speed

It adjusts the speed of the gearmotors during the manuevers.

The speed can be adjusted from 30% (-) to 100% (+).

When the Encoder and the timed slow-downs are disabled, the top speed is 50%.

Slow-down speed

SLow [t adjusts the gearmotors' speed when slowing down.
The speed may be adjusted from 30% (-) to 60% (+) of the maximum speed.

SPEED

If the slow down speed is greater than the travel speed, the travel speed is automatically limited.

Sensitivity
SENS. It adjusts the obstruction detection sensitivity during the gate movement.
Minimum sensitivity (-) or maximum sensitivity (+).

After adjusting the trimmers, select the DIPs and press the PROG key on the board as shown in
functions programming section.

Alert LED ————
] £ &7 07 O 2 7N
0O00000Ls
21 =T ° 5
LEDs Description

PWR (Green) It warns about the voltage running through the control control board.

It warns about the functions' programming phases, the automatic closing waiting time and of any
errors/malfunctions.

1 (Yellow) It warns that contact 1-2 (NC) is open (STOP button).

3P (Yellow) It warns that contact 2-3P (NO) is closed (partial opening button).

7 (Yellow) It warns that contact 2-7 (NO) is closed (command button).
C1/0N (Yellow) It warns that contact 2-C1 (NC) is open (photocells) / Function enabled.
CX/OFF (Yellow) It warns that contact 2-CX (NC) is open (photocells) / Function disabled.

PRG (Red)
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FINAL OPERATIONS

Fastening the cover ‘ \/\
Once finished with the electrical connections and powering I~

up, fit the cover and secure it using the supplied screws. m

TROUBLESHOOTING

ALERTS POSSIBLE CAUSES FIXES

THE PROG LED flashes e The control board does not work | e Call for assistance
and the buzzer sounds

every5 s
The PROG LED flashes e Self-learning error e Check that the gearmotor and encoder
and the buzzer sounds off are properly connected
seven time e Encoder error e Call for assistance
e Services test error e Check that the photocells are connected
and working properly
e Qperating time error e Check that the gearmotors and the

operating-time setting are in order

e Maximum number of e Remove obstruction
obstructions consecutively
detected (max 5)

e Error during the resetting of e The PROG key must be pressed for over
parameters or deleting of users 5 seconds

e User already saved or maximum | e Check whether the user is, in fact, saved
number of registered users
exceeded

DISMANTLING AND DISPOSAL

Decommissioning and dismantling - always check the current applicable law before continuing. The packaging
materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated
from other waste for recycling.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous
pollutants. These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!
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ARMOIRE DE COMMANDE FA01261-FR
POUR MOTOREDUCTEURS 24 V

Z1L60
MANUEL D'INSTALLATION



INSTRUCTIONS IMPORTANTES DE SECURITE POUR L'INSTALLATION

A Suivre toutes les instructions fournies car une installation incorrecte peut provoquer de
graves lésions corporelles.
Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

['armoire de commande en question a été spécialement congue pour étre assemblée a des
quasi-machines ou a des équipements en vue de constituer une machine a laquelle s'applique
la Directive européenne 2006/42/CE. Linstallation finale doit étre conforme a la Directive
2006/42/CE et aux normes harmonisées de référence. Pour ces motifs, toutes les opérations
indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que par du personnel qualifié. e Ce
produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu. Toute
autre utilisation est a considérer comme dangereuse. CAME S.p.A. décline toute responsabilité
en cas de dommages provoqués par des utilisations impropres, incorrectes ou déraisonnables.
e Avant d'installer 'automatisme, s’assurer des bonnes conditions mécaniques de la partie
guidée, controler quelle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est bien équilibrée :
dans le cas contraire, ne procéder a l'installation qu'apres avoir effectué la mise en sécurité
conforme. @ S'assurer que I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement
avec les parties fixes présentes tout autour. ® L'armoire de commande peut étre utilisée pour
automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement si elle peut étre actionnée
avec le portillon en position de sécurité. e S'assurer que la zone de fixation est a I'abri de tout
choc, que les surfaces de fixation sont bien solides et que la fixation est réalisée au moyen
d'éléments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface. ® La position des cables, la pose, la
connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément aux normes
et lois en vigueur. ® S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur I'automatisme. e Délimiter soigneusement la zone afin d’en éviter I'acceés aux
personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. e Adopter des mesures
de protection contre tout danger mécanique lié a la présence de personnes dans le rayon
d’action de I'automatisme. Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur
final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme
de l'installation, appliquer la plaque d'identification dans une position bien en vue. @ Tous les
dispositifs de commande et de controle doivent étre bien en vue et installés a une distance
de sécurité adéquate par rapport a la zone de manceuvre de la partie guidee et en des points
inaccessibles a travers la partie en question. e A défaut d’actionnement par badge (ex. :
clavier a code, sélecteur a clé, sélecteur transpondeur, etc.) les dispositifs de commande a
action maintenue doivent étre installés a une hauteur minimum de 1,5 m et étre inaccessibles
au public e Le producteur décline toute responsabilité en cas d'utilisation de produits non
originaux, ce qui implique en outre l'annulation de la garantie. ® Tous les interrupteurs en
modalité « action maintenue » connectés a I'armoire de commande doivent étre positionnés
a I'écart des parties en mouvement mais dans des endroits permettant de bien voir la zone
de manceuvre. ® S'assurer que l'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les
géventuels dispositifs de sécurité et de protection associés, tels que le débrayage manuel du
motoréducteur, fonctionnent correctement e Si le cable d'alimentation est endommagg, son
remplacement doit étre effectué par le fabricant, ou par son service d'assistance technique
agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® S'assurer, durant
toutes les phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension. e Les
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cables électriques doivent passer a travers des tuyaux ou des conduites spécifiques afin
de garantir une protection adéquate contre toute détérioration mécanique et ne doivent pas
entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation. e Prévoir sur
le réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion
omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie lll.

e Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs
utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. Il est recommandé de remettre a
I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine.



LEGENDE

Ce symbole indique des parties & lire attentivement.

A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

Armoire de commande pour portails battants a un ou deux vantaux avec fonctions configurables au moyen de
micro-interrupteurs DIP et réglables par trimmers.

["armoire de commande a été adaptée pour :

- la connexion du module RGP1 pour la réduction des consommations

- la connexion de la carte RLB pour le fonctionnement en cas de coupure de courant et pour la recharge des
batteries

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Utilisation prévue

Usage résidentiel et collectif.

L Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.
Données techniques

Type 2160
Degré de protection (IP) 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentation moteur (V) 24DC
Consommation en mode veille (W) 7
Consommation en mode veille avec module RGP1 (W) 1,15
Puissance max. (W) 300
Matériau du boitier ABS
Température de fonctionnement (°C) -20 + +55
Classe de I'appareil |
Poids (Kg) 3,6
Fusibles
Ligne 2A-F=230V
Accessoires / carte 2 A-F
Dimensions 1 ‘
LT T
o o o8| o°
Loloolo ] ||, J |
184 204 133
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© O N AN

Description des parties

Fusible de ligne

Bornier d'alimentation réseau

Borniers transformateur
Transformateur
Bornier module RGP1
Trimmers

Touche de programmation
Micro-interrupteurs DIP
Voyant de signalisation

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

Connecteur carte AF

Bornier antenne

Bornier dispositifs de sécurité
Connecteur carte R800

Borniers dispositifs de commande
Bornier clavier a code

Borniers motoréducteurs avec encodeur
Fusible accessoires/carte

Bornier alimentation accessoires
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

A Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.
A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles
batteries.

Types de cables et épaisseurs minimum

. longueur céble
Connexion
<20m 20<30m
Alimentation carte électronique 230 VAC 3G x 1.5 mm2 36 x 2,5 mm?2
(1P+N+PE)
Dispositifs de signalisation 2x0,5 mm2
Dispositifs de commande 2x0,5 mm2

(TX =2x0,5 mm?)

Dispositifs de sécurité (photocellules) (RX = 405 mmz)

En cas d'alimentation en 230 V et d’'une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes
a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme
60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu'a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 I
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section
des cables en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme
CEI' EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions
indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour
les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe
a ces derniers.
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INSTALLATION

Fixation de I'armoire de commande

© 1) Fixer la base du tableau dans une zone protégée ; il est conseillé d'utiliser des vis d'un diametre max. de 6
mm avec téte bombée cruciforme.

@® Percer les trous préforés.

Les trous préforés présentent des diamétres différents : 23, 29 et 37 mm.

A\ Avoir soin de ne pas endommager la carte électronique a I'intérieur du tableau.

© Introduire les passe-cables avec tuyaux ondulés pour le passage des cables électriques.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

Alimentati

Serteon Entrée alimentation carte
électronique

24 VAC/DC

s [
EE Jouooo ] B
. . 0 230V @@ +% @ "]

3
® ®

v - 0 17 25 css @) m o
v S|IUOORULS ] e A
L\NZE/LFFUSE Ei @ @ @ @ @ @ @
@C}S 1|0 1|1 E M1 N1 ENC1

[

ElEE

Conv 2
= Sortie alimentation accessoires
4 AC/DC max. 25 W
L——— o
—0 Alimentation 230 V AC 50/60 Hz



Connexion motoréducteur avec encodeur

L3 Appliquer, a I'intérieur de I'armoire de commande, une ferrite (non fournie, typ

EEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

FAIR-RITE matériau 31 mod. 2631102002)

@@@ sur les cables des motore’dut.:teurs. _@ _@_

I

Dispositif de signalisation

I 1 olL_ 1

HEH

1011 E

O

(@ M2 ferme par seconde
@ M1 ouvre par seconde

Sortie connexion clignotant ou lampe cycle.

Dispositifs de commande

A\ ATTENTION ! Avant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R800), il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS
TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

1237 [0TS2C1C

AB
’%’@@@@"@E@@@ '

) (Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.).

Connecteur pour carte R800 (la carte R800 permet
I'utilisation du clavier a code).

Connecteur pour carte AF (AF868 ou AF43S) pour la
commande a distance.

Antenne avec cable RG58 pour la commande & distance.

Fonction  OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION  (pas-a-
pas) depuis un dispositifs de commande (contact NO). Il est
également possible d'activer la commande OUVERTURE-
ARRET-FERMETURE-ARRET depuis la programmation des

FSMIRIS- OUVERTURE PARTIELLE/PIETONNE depuis un
dispositif de commande (contact NO).

Bouton d'ARRET (contact NF). Permet I'arrét du portail avec
désactivation de la fermeture automatique. Pour reprendre le
mouvement, appuyer sur le bouton de commande ou sur un
autre dispositif de commande.

S'il n'est pas utilisé, le désactiver dans le menu de
programmation.

Clavier a code.
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Dispositifs de sécurité

fﬁ‘ Iy
3 HE

)
T i
123P 7[110TS2 0 X

J

\—:I Connexion des photocellules (contact NF), voir programmation des
fonctions.

Connexion des photocellules en modalité réouverture durant la
LA fermeture (contact NF), voir programmation des fonctions.

. . Connexion de sécurité des photocellules (test services).

~
Photocellules
Configurer le contact C1 ou CX (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type T

photocellules. @@H@@

Voir programmation des fonctions de I'entrée C1 ou CX en : I i
|

- C1 réouverture durant la fermeture, durant la phase de fermeture des l
vantaux, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a - ¥ v
ouverture totale ; c0000
- CX arrét partiel, arrét des vantaux en mouvement avec fermeture automatique ™ * ™ ©* e
activée :

- CX attente obstacle, arrét des vantaux en mouvement avec reprise du mouvement apres élimination de
I'obstacle.

En cas de non utilisation des contacts CX et C1, les désactiver durant la phase de programmation.

- J
e A
Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité) TR eox
La carte controle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a T
chaque commande d'ouverture ou de fermeture. P

Les anomalies, quelles qu'elles soient, désactivent les commandes. [ T
Activer la fonction depuis la programmation. i FP v l
L 102 ™ G Ne ™ 2 )

PROGRAMMATION DES FONCTIONS

A Pour effectuer la programmation des fonctions,

I'automatisme doit étre  I'arrét. Micro-interrupteurs DIP

Au terme de la programmation, positionner tous les micro- T s Touche
interrupteurs DIP sur OFF, M O C prog
Il 'est possible de mémoriser au maximum 25 utilisateurs. NG

En cas de sélection de la fonction par micro-
interrupteurs DIP, celle-ci est activée si la led est allumée
et désactivée si la led est éteinte.

Pow]

« O33R [ FD PRG
R




Menu fonctions

Commencer la programmation par les fonctions suivantes : Type moteur, Nombre moteurs, ARRET
TOTAL et Autoapprentissage.

Micro-
interrupteurs DIP

Description des fonctions

—vg
[

Type moteur

Larmoire gere par défaut les motoréducteurs de la série OPPO01 et FTL20DGC.

Pour gérer les motoréducteurs de la série OPS001, BXLO4AGS.

sélectionner les commutateurs DIP comme |nd|que et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour rezv?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

—]
[
[
(]
[

Nombre moteurs

Par défaut, la carte gére 2 moteurs.

Pour gérer un seul moteur : )

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le
voyant reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

ARRET TOTAL par bouton (contact 1-2)

La fonction est, par défaut, activée.

Pour la désactiver : o

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et le buzzer sonne 2 fois.

Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant reste allumé
et le buzzer sonne 1 fois.

Autoapprentissage de la course (voir paragraphe Autoapprentissage)

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte.
['automatisme effectuera une série de manceuvres pour permettre I'identification des points de fin de course.
Pour determiner les points de ralentissement initial (en phase d'ouverture et de fermeture), appuyer sur la
touche PROG lorsque les vantaux atteignent les points souhaités.

La LED PRG clignote durant le réglage. Au terme du réglage, le buzzer sonne 1 fois.

En cas de régl dge incorrect, le voyant clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

II'est possible |nterrompre 'auto-apprentissage de la course en appuyant sur I'éventuel bouton d'ARRET.

Réouverture durant la fermeture (contact 2-C1)

La fonction est, par défaut, désactivee.

Son activation reqmert l'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allume et le buzzer sonne 1 fois,

Pour r%v«fenlir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

Entrée sur contact 2-CX

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allume et le buzzer sonne 1 fois,

Pour r%v?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

Arrét partiel ou attente obstacle (contact 2-CX)

La fonction est, par défaut, en mode d'arrét partiel.

Pour activer 'ATTENTE OBSTACLE :

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois,

Pour rezv?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

?UV{ERTtUZR% FERMETURE-INVERSION ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET par bouton
contact 2-

La fonction par défaut est OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION.

Pour 'activer en mode OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allume et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.
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Ouverture partielle ou piétonne par bouton (contact 2-3P)

La fonction est, par defaut, en mode ouverture piétonne.

Pour activer le mode ouverture partielle :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

Détection obstacle avec moteur éteint

La fonction est, par défaut, activée.

Pour la désactiver : o

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et e buzzer sonne 2 fois. )
Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant reste allumé
et le buzzer sonne 1 fols.

Désactivation Encodeur

L'encodeur est, par défaut, active.

Pour le désactiver : )

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant reste allumé
et le buzzer sonne 2 fols.

Ralentissements temporisés (avec Encodeur désactivé)

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert ['exécution des opérations suivantes :

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

Régler le trimmer APP/0.T. au maximum et e trimmer SENS a la moitie.

Meémoriser les valeurs des trimmers selon la procédure indiquée.

Fermeture automatique

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allume et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

Lattente avant la fermeture automatique démarre au moment ot le portail atteint le point de fin de course en
phase d'ouverture pendant un délai reglable au moyen du trimmer TFA.

A Lintervention des dispositifs de securité pour détection d'obstacle, apres un arrét total ou a défaut de
tension, empéche I'activation de la fermeture automatique.

Fermeture automatique aprés une ouverture partielle ou piétonne

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des oBérations suivantes :

Sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le
voyant PRG reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois. N

A Le temps de fermeture automatique est fixé a 10 secondes.

Préclignotement (durée du préclignotement : 5 s)

La fonction est, par défaut, desactivee.

Son activation requiert I'sxécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant PRG
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour rezv?nir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

Poussée en fermeture

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant PRG
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. La LED clignote et le buzzer sonne
2 fois.
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Mémorisation valeur trimmer

Regler a l'aide des trimmers, le temps de fermeture automatique (A.C.T), le point de rapprochement de
I'ouverture et de la fermeture, le temps de retard du deuxiéme moteur en phase de fermeture, la vitesse de
marche, la vitesse de ralentissement (SP.RAL.) et la sensibilité (SENS.).

Pour memoriser les valeurs :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant PRG
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Test Services

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation reqwert 'exécution des opérations suivantes :

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois.

Pour reZV?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

Action maintenue par bouton

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 fois,

Pour rezv?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

A Le portail s'ouvre et se ferme lorsque le bouton reste enfoncé.

Bouton d'ouverture connecté sur 2-3P (contact N.0.) et bouton de fermeture connecté sur 2-7 (contact N.0.)
Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

Ouverture partielle

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqueé et enfoncer la touche PROG pendant 1s. La LED
PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou bien
enfoncer une touche de I'émetteur a mémoriser.

Apres mémorisation, la led PRG s'allume et le buzzer sonne 1 fois.

En cas d'émetteur déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs
enregistrés, la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

Ouverture uniquement

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG pendant 1 s. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou
bien enfoncer une touche de I'émetteur @ mémoriser.

Aprés mémorisation, la led PRG reste allumée et le buzzer sonne 1 fois.

En cas d'émetteur déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs
enregistrés, la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG pendant 1 s. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou
bien enfoncer une touche de I'émetteur a mémoriser.

Apres mémorisation, la led PRG reste allumée et le buzzer sonne 1 fois.

En cas de code deJa mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs enregistrés,
la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

GESTION UTILISATEURS MAX. 25

OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET

Sélectionner les commutateurs DIP comme indique et appuyer sur la touche PROG pendant 1 s. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou
bien enfoncer une touche de |'émetteur @ mémoriser.

Apres mémorisation, la led PRG reste allumée et le buzzer sonne 1 fois. )
En cas de code déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs enregistres,
la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

4

Suppression de tous les utilisateurs
Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et enfoncer la touche PROG sur la carte pendant 5 s.
Apres élimination, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

RaZ paramétres

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et enfoncer la touche PROG sur la carte pendant 5 s.
Aprés élimination, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

Avec cette foncnon les utilisateurs ne sont pas supprimés.
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Auto-apprentissage de la course

Avec encodeur activé (configuration par défaut)

Sélectionner les micro-interrupteurs DIP et appuyer sur la touche PROG sur la carte comme indiqué sur la

programmation des fonctions.

L'automatisme effectuera une série de manceuvres pour
permettre I'identification des points de ralentissement initial
et de fin de course :

@=25%dglazonedemouvementauralentienphasedouverture.

® =25 % de la zone de mouvement au ralenti en phase de
fermeture.

Comment modifier les points de ralentissement d'ouverture et de fermeture avec encodeur

active
Fermer completement les vantaux.
Lancer la procédure d’auto-apprentissage de la course.

Quand M2 atteint le point de ralentissement initial en
fermeture souhaité @ (10/45 % de la course), appuyer sur
la touche PROG.

Appuyer de nouveau sur la touche PROG quand M2 atteint
le point de ralentissement initial en ouverture souhaité¢ @
(55/90 % de la course).

Répéter la procédure pour M1.

Ralentissements temporisés avec encodeur désactivé

Configurer le trimmer OP TIME au maximum, le trimmer
SENS a moitié, mémoriser la valeur des trimmers, désactiver
la fonction encodeur, activer celle du ralentissement
temporiseé.

Lancer la procédure d’auto-apprentissage de la course.

'automatisme effectuera une série de manceuvres pour
permettre I'identification des points de ralentissement initial
et de fin de course :

@ = 25% du temps de fonctionnement au ralenti en phase d'ouverture.
® = 25% du temps de fonctionnement au ralenti en phase de fermeture.

Avec encodeur et ralentissements temporisés
désactivés

Si les fonctions Encodeur et Ralentissements
temporisés sont toutes deux désactivées, les vantaux
effectueront la course compléte a une vitesse constante
réduite de 50% par rapport a la vitesse maximale prévue.




Réglages des fonctions
! A.C.T. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.

/

+A.C.T.— +APP./0.T.—+2M DELAY- +SPEED-  +SLOW-  +SENS-

P s e

+ —_

N
Trimmers Description des fonctions

Temps de fermeture automatique

TFA Permet de régler le délai d'attente du portail en position d'ouverture. Apres écoulement de ce délai, une
manceuvre de fermeture est automatiquement effectuée.
Le temps d'attente peut étre réglé entre 1 et 180 secondes.

Point de rapprochement (encodeur activé) ou temps de fonctionnement (encodeur désactivé)
Permet de régler le point de départ du rapprochement des moteurs avant la butée de fin de course d'ouverture

APP/O.T et de fermeture.

“ e point de départ du rapprochement est calculé en pourcentage sur la course complete du vantail de 1% a
0%.

Avec encodeur désactivé, le trimmer est utilisé pour régler le temps de fonctionnement de 5 a 120 secondes.
Temps de retard M2 en phase de fermeture

2M DELAY Apres une commande de fermeture ou aprés une fermeture automatique, le vantail du motoréducteur (M2)
part en retard par rapport au motoréducteur (M1) selon un temps réglable entre 3 et 25 secondes.

Vitesse de marche
SPEED Permet de régler la vitesse des motoréducteurs durant les manceuvres.
La vitesse peut étre réglée de 30% (-) a 100% (+).
Avec encodeur et ralentissements temporisés désactivés, la vitesse maximum est limitée a 50%.
Vitesse de ralentissement
SLOW Permet de régler la vitesse des motoréducteurs durant les phases de ralentissement.
La vitesse peut étre réglée de 30% (-) & 60%(+) par rapport a la vitesse maximale.

Lavitesse deralentissementestautomatiquement réduite etréglée surlavitesse de marche quand elle dépasse cette demiere.

Sensibilité
SENS.  Permet de régler la sensibilité de détection des obstacles durant les mouvements du portail.
Sensibilité minimale (-) ou maximale (+).

Aprés le réglage des trimmers, sélectionner les micro-interrupteurs DIP et appuyer sur la
touche PROG sur la carte comme indiqué sur la programmation des fonctions.

Voyant de signalisation led

an

]
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Voyant LED  Description

PWR (Vert) Indique la présence de tension dans la carte électronique.

Indique les phases de programmation des fonctions, le délai d'attente de la fermeture automatique
et les éventuelles erreurs/anomalies .

1 (Jaune) Indique que le contact 1-2 (NF) est ouvert (bouton d’ARRET).
3P (Jaune) Indique que le contact 2-3P (NO) est fermé (bouton d’ouverture partielle).
7 (Jaune) Indique que le contact 2-7 (NO) est fermé (bouton de commande).
C1/0N (Jaune)  Indique que le contact 2-C1 (NF) est ouvert (photocellules) / Fonction activée.

PRG (Rouge)

CX/OFF (Jaune)  Indique que le contact 2-CX (NF) est ouvert (photocellules) / Fonction désactivée.
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OPERATIONS FINALES

Fixation du couvercle

Au terme des branchements électriques et de la mise en
fonction, mettre le couvercle et le fixer a I'aide des vis
fournies.

RESOLUTION DES PROBLEMES

SIGNALISATIONS CAUSES POSSIBLES SOLUTIONS
La LED PROG clignote et | e La carte électronique ne e S'adresser a |'assistance
le buzzer sonne toutes fonctionne pas
les5s
La LED PROG clignote et | e Erreur d'autoapprentissage e S'assurer que la connexion
le buzzer sonne 7 fois motoréducteur/encodeur est correcte
e Erreur encodeur e S'adresser a |'assistance
e Erreur test services e S'assurer que la connexion des
photocellules est correcte et controler leur
fonctionnement

e Erreur temps de fonctionnement | o S'assurer que les motoréducteurs
fonctionnent correctement ou controler le
réglage du temps de fonctionnement

e Nombre maximum d'obstacles e Eliminer I'obstacle
détectés de fagon consécutive

(max. 5)

e Erreur durant la remise a zéro e Enfoncer la touche PROG pendant plus
des parametres ou I'élimination de 5 secondes.

des utilisateurs

e Utilisateur déja mémorisé ou e S'assurer que I'utilisateur a bien été
dépassement du nombre max. meémorisé

d'utilisateurs enregistrés

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Mise au rebut et élimination - Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les
normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation. Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.)
sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

D'autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des
substances polluantes. Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a
les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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PYKOBOZCTBO M0 MOHTAXY



BAXHbIE UHCTPYKLIUWA NO BE30MACHOCTW BO BPEMA MOHTAXA

A CTporo cnepyiTe BCEM UHCTPYKLMAM N0 6630MacHOCTY, NOCKONbKY HENPaBUbHbIN
MOHTaX MOXXET NPUBECTH K CEPbE3HbIM YBEYLSAIM.
Mpexne Yem NPoAOIKUTb, BHUMATENLHO NPOYMTaiiTe 06LLMe NPeAYNPEXAEHUS AN
nonb3oBarens.

70T 6NOK yNpaBneHus npeaHa3HaueH UCKIIOUNTENBHO A1 MHTErpaLui B pyrine MalHbl
UMK Y4aCTUYHO YKOMMNIEKTOBAHHbIE MaLUVHbl U MEXaHW3Mbl AN CO34aHWs MalluHbl,
CO0TBETCTBYIOLLEN TpeboBaHuam AupekTuBbl 2006/42/CE. OkoHuaTenbHas coopka AomKHa
OCYLLECTBNATLCH B co0TBeTCTBMM C [upekTuBoit 2006/42/CE 1 COOTBETCTBYHOLLAMY
rapMOHU3MPOBAHHbIMW CTaHAapTaM. B CBA3M C BbILIECKA3AHHbIM BCE OnepaLuu,
OMNCaHHble B [@HHOM PYKOBOACTBE, [OMKHbl BbIMOAHATHCS KBANUMULMPOBAHHBIM 1
OMbITHLIM NEPCOHANOM. ® 3TO M3JEnne JOMKHO UCMOAb30BATLCA MCKMOUYUTENBHO MO
Ha3HaveHwo. JTioboe [pyroe MpUMEHeHWe pacCcMaTpuBAeTCs Kak onacHoe. KomnaHus
CAME S.p.A. He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a yLIep6 B pesynbrate HempaBWbHOTO WIN
HEOPEXXHOr0 MCNONb30BaHUs u3nenus. @ llepe[ YCTaHOBKOW aBTOMATVKK yOeauTech B
TOM, YTO NOABUXKHOE OTPAXKAEHNE HAXOAUTCS B UCTIPABHO MEXAHNYECKN, C6aNaHCUPOBAHO,
NPaBUbHO OTKPbLIBAETCS W 3aKPbIBAETCS. B NPOTUBHOM Cryyae CneayeT npuocTaHoBUTb
paboThbl 40 00ECNeYeHUst NOMHOr0 COOTBETCTBUS TPEOOBAHWUAM TEXHUKW G830MACHOCTMW.
e Ybeautecb B HEBO3MOXHOCTM 3aCTPEBAHWUS MEXAY MOABWXKHbIM OrpaKAeHUEM W
OKPYXXaKLLYMU PUKCUPOBAHHBIMU YACTSMUN B PE3YNbTaTe JBVXKEHNS OrpaXJeHns. ® bnok
YNPaBIEHNS HE MOXET UCMONb30BATLCS C OrpaxkaeHuem, 000pYA0BaHHbIM MELLIEX04HON
KaNIMTKOW, 3@ WUCKMKYEHUEM TOW CUTYaLuUK, KOT4a [BUXKEHWE OrpaxeHus BO3MOXHO
TOMbKO MPK YCNI0BUK 06€CneYeHns 6630MacHOr0 NOMOXEHUS KANUTKIA. ® YOeaUTeCh B TOM,
YTO YCTPOWCTBO OYAET YCTAHOBMEHO B MECTE, 3aLLMLIEHHOM OT BHELLHWX BO3[ENCTBUN,
I 3aKPEnNieHo Ha TBEPAOW, POBHOW MOBEPXHOCTW; MPOBEPbTE TaKXE, 4TOObI ObifN
MNOArOTOBMEHbI NMOAXOAALLNE KPENEXHble 3NIEMEHTbI (BUHTbI, A06eni 1 T.m.). ® Heo6xoanmo
BbINOMHATL MOHTAX, MPOKNALKYy Kabenewn, 3NeKTPUYecKue NogKIIoUYeHUs U Hanagky
CUCTEMbI B COOTBETCTBUM C YCTAHOBJIEHHBbIMI MpaBuIami, Mepamu 6e30MacHOCTU U
COOTBETCTBYIOLUMM UCMONb30BAHNEM, YKA3AHHBIMU B TEXHWYECKOW [OKYMEHTaLUM Ha
3TV TOBAPbl. @ [poBepbTE, YTOOLI YKA3aHHbIN A1anas3oH TemnepaTyp COOTBETCTBOBAJ
TemnepaType OKPYXaloLeid cpedbl B MecTe YCTaHOBKM. ® OrpafuTe BeCb Y4acTOK
paboTbl aBTOMATUKW )1 NPeAoTBPaLLeHns A0CTyNna Ha Hero NOCTOPOHHIX, B YaCTHOCTH
HECOBEPLLEHHONETHMX 11 ieTel. ® PEKOMEHIYETCS UCMNONb30BATb HAaA/iexalle CpeacTaa
3aWKUThl BO 136€XaHWe BO3HWKHOBEHWUSI OMACHOCTU MEXAHWYEeCKOro MOBPEXIEeHNS,
CBS3aHHbIX C MPUCYTCTBUEM O[SV B30HE Pab0Thl aBTOMATUKK. He0bX04umo npelynpenThb
000 BCEX OCTATOYHbIX PUCKAX C MOMOLLbIO CNEeLManbHbIX CUMBOSOB, PACMoNOXMB X Ha
BWHOM MECTE, U1 JOXOAYMBO 0OBSCHUTH X KOHEYHOMY NOMb30BATEN0. @ [10 3aBepLIEHNN
YCTAHOBKM CUCTEMbI NPUKPENITE K LarbayMy NacnopTHYo Tabnnyky. ® Bee ycTponcTaa
YNPaBEHNS U KOHTPONS [OMKHbI YCTAHABNMBATLCS HA BUAHOM MECTE, Ha 6830MacHOM
PACCTOSAHWW OT 30HbI ABVXKEHWUS OTPAXKAEHUS, U JOMKHbI ObITh HEJOCATAEMbl 41 HErO. ®
3a UCKJTIOYEHMEM 3JIEMEHTOB YNPaBneHus Npy NOMOLLM KJto4a (Hanpumep, KOAOHA00PHOM
KN1aBMaTypbl, MArHWTHOTO K/t0Ya, AaTYnKa NPUBNIKEHUS U T. 1.), YCTPOWCTBA ypaBieHus
B pexume «[lpucyTcTBMe onepatopa» [O/KHbI PacnonaraTbCsl Ha BbICOTE He MeHee
1,5 M 11 B HEAOCTYMHOM A1 MOCTOPOHHNX MecTe. © [1pou3BOAUTENb 0TKA3biBAETCS OT
OTBETCTBEHHOCTM 3a UCMONb30BaHUE W3AENUA CTOPOHHNX NPOU3BOANTENEN, YTO Cpeau

C1p. 2. PykoBogeTeo FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoAepxarne aToro pyKoBOACTBA MOXET ObITb U3MEHEHO B /H000€ BPeMs 6€3 NPEABAPUTESIbHOM0 YBeAOMEHNS. OPUrHabHbIX MHCTDYKLM
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npoYero NoApasymMeBaeT aHHYNMPOBaHWE rapaHTWW Ha wsgenve. ® Bce ycTpoKcTBa
ynpaBneHns © B pexxume «[1pucyTCcTBMS onepartopar, NOAKMIYEHHbIE K 6N0KY yrpaBeHns,
LOMKHbI  pacnonaratbCs B MeCTax, YOAneHHblX OT TMOABUXKHbIX MEXaHi3MOB, HO
00eCneYnBaOLLMX XOPOLLUIA 0630D 30HbI JBUKEHIST aBTOMATUKK. ® YOEeANTECH B TOM, Y4TO
aBTOMaTuKa Oblna npaBUbHO OTPEryNNPOBaHa, 1 YTO YCTPOACTBA 6e30MacHOCTY, TaK1e
KaK cuCTeMa Py4HON pas36roKMPOBKM pelyKTopa, paboTanT KOPPEKTHO ® Ecnu kabenb
ANEKTPONUTAHNS MOBPEX/EH, OH [O/MKEH ObiTb 3aMeHeH (UPMOW-U3rOTOBUTENEM,
YMONHOMOYEHHBIM  LIEHTPOM  TEXHWYECKOA MOAMEPXKKMA WKW KBANU(ULMPOBAHHBIM
MepcoHanom BO M30exaHne NoObIX PUCKOB. ® YOEOMTECb B OTCYTCTBUM HAMPsHKEHUS
3NEKTPONUTAHNS Nepes BbIMOSHEHWEM MOHTaXHbIX paboT. ® 3NeKTpuyeckue Kabenu
JOKHBI MPOXOANTL Yepes3 CaflbHUKK 19 MakCUManbHOW 3aluUThl OT MEXaHUYecKoro
NOBPEXAEHUS 1 He JOMKHbI COMPUKACcaTbCs C KOMMOHEHTaMI, HarpeBatLLMMICS B X04e
akcnyatauuun. © [Ing nogkmoveHus CeTn aNeKTponuTaHus Heobxoaumo NpeaycMoTpeTb
aBTOMATUYECKMI BbIKNOUATESNb, 00ECMEeUMBAIOWMA 3alnUTy OT nepeHanpsxeHus |l
CTeneHu.

© XpaHWTE MHCTPYKLMIO B NANKe C TEXHUYECKO IOKYMEHTALIMEN BMECTE C UHCTPYKLIMSMM
Ha [pyrue YCTPOWCTBA, WMCMOMb30BAHHbIE A5 CO3[aHWS 3TOW aBTOMATUYECKON
cucTeMbl. PekomeHayeTcs nepefarb KOHEYHOMY MO/b30BATENMO BCE WHCTPYKLWW MO
JKCMyaTaLun U3NEeNniA, 3 KOTOPbIX COCTOUT 3aBEPLLEHHAS MaLLKHA.



YCJI0BHbIE 0603HAYEHNSA

J70T crMBON 0603HAYAET pasfes, TPebyoLMiA 0c060r0 BHUMAHUS.

A\ 9TOT CMMBOJ 0603HAYaeT pasfen, CBA3aHHbI ¢ Bonpocamy 6e30MnacHOCTH.

= ITOT CMMBO/ 0603HAYaeT pasfen, npeHasHayeHHbI A5 03HAKOMIEHISt KOHEYHOr0 NONb30BaTeNs.
Bce pa3mepbl npuBefEHbI B MM, ECIN HE YKa3aHo UHOoe.

OMUCAHNE

Brok ynpasneHnst 0fHO- Wi ABYCTBOPYATLIMW pachallHbIMK BOPOTaMK C (DYHKLMSIMU, HACTpanBaeMbIMU C
nomoLwpio DIP-nepekntoyateneii u peryampyemsiMu nocpeacTBOM NOACTPOEYHbIX KOHAEHCATOPOB.

Bnok ynpaeneHus npeaycmMaTpuBaeT BO3MOXHOCTb:

- noaKnoyeHns moayns RGP1 ans CHUXeHUs NOTPEONEHNS 3NEeKTPOIHEPrIN;

- nogKtoyeHns nnatel RLB ans obecneyerus 6ecnepeboiiHoit paboTsl B Clyyae KpaTKOBPEMEHHOTO aBapyitHOro
OTKITKOYEHNS ANEKTPONUTAHNS 1 3aPSKI aKKYMYNSTOPOB.

Bce noakmoyeHs 3aluLLeHbl NNaBKiMW NpesoxpanHuTensmm.

HasHayeHue

[pyMeHeHNe B HACTHBIX XXIbIX OMaX W KOMMIEKCaX.

3anpeLLeHo 1Cronb3oBaTh YCTPONCTBO He MO HA3HAYEHMHO 11 YCTaHABNMBATb €70 METOAAMM, HE 0N CAHHbIMM
B 3TO/ MHCTPYKLWM,

TexHnyeckue xapakTepucTuku

Tun 7160
Knacc 3auutsl (IP) 54
HanpspkeHve nutanusg (B, 50/60 [) 230 B nepem. Toka
InekTponuTanne npueoga (B) =24 B
[oTpebreHue B pexxume oxnaanus (BT) 7
loTpebneHne B pexume oxnaanus ¢ Mmogynem RGP1 (BT) 1,15
Makc. moLHocTb (BT) 300
Matepuan kopnyca ABS-nnactuk
[lnanasoH pa6oux Temneparyp (°C) -20... +55
Knacc ycTpoictaa |
Macca (kr) 3,6

[naBkne npeaoxpaHnuTenn
BxonHow 2A-F=230B
Axceccyapsl / [nata 2A-F
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e =N
o7 Eo S —
ool oo | o r? 7
R ENL N I
o o o8| o°
g °s
S RN P
e
o e o] oo w N
-] -] (-] (-] N
S P
I N -
e
\ \
OO OO0 |
L, al v [E—
184 204 133
)

C1p. 4. PykoBogeTso FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoAepxarne aToro pyKoBOACTBAa MOXET ObITb U3MEHEHO B /H000€ BPEMs 683 NPEABAPUTESIbHOMO yBeAOMEHNS. OPUrHaTbHbIX MHCTPYKLM



C1p. 5. PykosogcTeo FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoBepxarue 3T0ro PyKoBOACTBA MOXET ObITb U3MEHEHO B J1000€ BPEMS 6€3 NPEABaPUTENIbHOIO YBEA0MIEHNS. OPUTVHATIbHBIE MHCTPYKLMN

9

N O w

OnucaHue KOMMNOHEHTOB

BxoaHoi npepoxpaHuTenb
KOHTaKTbl CETEBOTO 3NIEKTPONUTAHMS
KOHTaKTbl NOAKIIYEHUS TpaHCcHopmaTopa
TpaHchopmatop

KoHTaKTbl noakntoyeHns moayns RGP1
PerynupoBku

KHomka nporpamMmupoBaHus
DIP-nepeknioyatenu

CBETOANOAHbIA MHANKATOP

10. Pasbem ang nnatbl paguonpremumnka AF
11, KOHTaKTbl MOAK/IOYEHNS QHTEHHb
12. KOHTaKTbl MOAKTIOYEHNS YCTPONCTB

13
14

15

16

17

18

6€e30MacHoOCTY

Pasbem anis nnatsl R800

KOHTaKTbI NOAKIIOYEHNS YCTPOICTB
ynpasneHust

KOHTaKTbl NOAKMIOYEHNS KOAOHAO0PHO
KnaBuaTypbl

KOHTaKTbl MOAKIOYEHUS NPUBO/IOB C
3HKO[IEPOM

MpeoxpaHnTeNb akceccyapoB / ANeKTPOHHON
nnarsl

KOHTaKTbl 3NeKTPONUTAHINS aKceccyapoB
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OBLLWE NHCTPYKLK 1O MOHTAXY

A MOHTaX [O/MKEH NPOM3BOANTLCSA KBaNMMULMPOBAHHLIM MEPCOHANOM B MOMHOM COOTBETCTBUM C
TPe6oBaAHUSMM [eACTBYOWMX HOPM 6830MaCHOCTH.

A BHumanwve! lMepen Hayanom paboT MO 3KChayatauuu, PEMOHTY, HACTPOKE W PerynuMpoBke 6J0Ka
yNpaBsneHus OTKYUTE CETEBOE 3NEKTPONUTAHNE U/ BbITALLMTE aKKYMYNSTOPbI.

Tun n ceyenne kabenemn

[LnuHa kabens
MopxnioyeHue
<20m 20<30m

AneKTponuTaHue nnatsl ynpasnexus, ~230 B 2 2

3G x 1,5 MM 3G x2,5Mm
(1P+N-+PE)
YCTponcTBa CUrHannu3aLmm 2x0,5 Mm2
YCTpOWCTBa ynpaBneHus 2x0,5 MM2

(TX =2x0,5 MM2)

YcTpoiicTBa 6€30MacHOCTY ((DOTO3NEMEHTBI) (RX = 4X0,5 MM2)

Mpu HanpshxeHun 230 B 1 npuMeHeHI cHapyXn HeobXxoanmo ucnonb3osatb kabenn Tuna HOSRN-F,
cooTBeTcTBylowme 60245 IEC 57 (IEC); B nomelleHusx cneayeT ncnonb3osatb kabenu tuna HO5VV-F,
cootBeTcTBytowme 60227 [EC 53 (IEC). [Ing aneKTponuTaHns yCTpoicTB HanpskeHuem o 48 B MOXHO
ncnonb3osatb kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBYtOWMIA EN 50267-2-1 (CEI).

[Ins NOAKNIOYEHNS aHTEHHbI MCNONb3YINTe Kabenb Tuna RG58 (pekoMmeHayeTcs Ang pacCcTosHWUA 10
5 m).

Ecnn anvnna kabens oTnn4aeTcs 0T NPUBEAEHHON B TabuLe, €ro CEYeHe ONpeeNifieTcs Ha 0CHOBaHMN
peanbHoOro noTpebneHns Toka MOAKMOYEHHBIMU YCTPOACTBAMI 11 B COOTBETCTBUM C YKa3aHUSMW,
copepxatymucs B Hopmatuae CEI EN 60204-1.

[lns nocnenoBaTeNbHbIX NOAKIOUEHNIA, NPefycMaTPUBAIOLLIAX GOMbLLYI0 HArpy3Ky Ha TOT Xe y4acToK
Lieni, 3HaYeHs B TaBNNLE JOMKHbI ObiTb MEPECMOTPEHbI C YYETOM PeasibHbIX NoKasaTtenei notTpe6neHus
11 (DAKTUYECKIX PACCTOAHMIA. TpU NOAKNIOYEHII YCTPOCTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B JAHHON UHCTPYKLIUN,
CnenyeT pyKoBOACTBOBATLCSA TEXHMYECKON JOKYMEHTALMEN Ha COOTBETCTBYIOLLEE 13aeNMe.

C1p. 6. PykoBogeTso FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoAepxarne aToro pyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B /H000€ BPEMs 683 NPEABAPUTESIbHOMO YBeAOMEHNS. OPUTHaTbHbIX MHCTPYKLI
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YCTAHOBKA

MoHTax 6510ka ynpaBneHums

© YCTaHoBMTE OCHOBAHWE 070Ka YNpaBfieHNs B 3aWMLIEHHOM OT BHELIHUX BO3LEVCTBUA MECTE.
PekomeHyeTCs NCNoNb30BaTb BUHTbI C BbIMYKIION FOMI0BKOM AMaM. Makc. 6 MM Moj KPecT.

® Pacceepnute npeaBapuTeNibHO pa3MeyeHHbIe 0TBEPCTUS.

OTBEPCTNS MEIOT PA3NMYHBIA auameTp: 23, 29 n 37 Mm.

A\ byapsTe npenenbHo 0CTOPOXKHbI, 4TOGBI HE MOBPeanTb nnaty 6oka ynpasneHus!

© BcTasbTe B 0TBEPCTUSA CaNbHUKIA C rOMPUPOBAHHBIMI TPYOaMI AN NPOBOAKM 3NEKTPUYECKNX Kabenei.

IJIEKTPNYECKUWE NOAKNHOYEHNA U MTPOrPAMMWUPOBAHWNE

3neKTp0nMTaHI/Ie
BXO,U, ANEKTPONUTAHNA NNaThbl
ynpaBneHns
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MoaknioyeHne NPUBOAA C IHKOLEPOM

EEE|SEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

I

B 6noke ynpaBneHus Ha npoBoAa NpuBoJ0B YCTaHOBUTE

(heppuT (He BXoaNT

KoMMeKT nocTaski, Tun FAIR-RITE, _@ @
marepuan 31, moa. 2631102002).

I ] olL_

YCTponcTBO CMrHanu3awumm

i @JE

(@ M2 3aKpblBaeTCs BTOPbIM
@ M1 0TKpbIBAETCS BTOPbIM

KOHTaKTbI NOAKMKOYEHNST CUTHANBHOM NamMbl UK Namnbl-LUKNa.

YcTpoiicTBa ynpasneHus

A BHVMAHWE! MMepen Tem Kak ycTaHoBWTb mobyto nnaty (Hanpumep: AF, R800), OTK/MOYAUTE
ANEKTPOMUTAHWE 1 0TCOBAMHITE aKKYMYNSITOPbI MPY UX HANNYMU,
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® (Makc. Harpyska: ~/=24B, 25 B1).

Pasvem nog nnaty R800 (nnata R800 Heobxoamma ans
CMONb30BAHNS KOLOHAO0PHOM KNaBUaTypbl).

Pasbem nop nnaty paguonpuemHuka AF (AF868 wnu
AF43S) nnsg ANCTaHLMOHHOMO YNpaBaeHus.

AHTeHHa ¢ kabenem RGH8 pong  AMCTaHLMOHHOMO
ynpasneHus.

OyHKuns «OTKPBITh-3AKPbITb-M3MEHTD HAMPABNEHVE>
(noLwaroBbIit pex M) C NOMOLLbIO YCTPOACTBA yNpaBNeHIst
(HopMasbHO-Pa30MKHYTbIE KOHTAKTI). B Ka4eCTBE anbTepHaTyBbI
npy NPOrpaMMUPOBaHI YHKLIA MOXHO YCTaHOBUTb PEXUM
«OTKPbITb-CTON-3AKPbITb-CTOM>.

OyHKums «<4ACTHYHOE OTKPBHIBAHWE/MPOMYCK MELLEXOAA»
¢ MOMOLLbHO YCTPOACTBA YrpaBeHns (HOPMaNbHO-PasOMKHYThe

KOHTaKTBI).

KHorka «CTOM» (HopMasibHO-3aMKHY Tble KOHTaKTbI). [laHHas
KHOMKa N03BOAAET OCTAHOBUTb IBUKEHIE BOPOT C NOCELY LM
JCK/I0YEHIEM LKA aBTOMATWUYECKOT0 3aKpbiBaHig. [1na
BO300HOBNEHNS ABIKEHNA HEOOXOAMMO HaXaTb COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY ynpasneHus uau nynsta ay.

Ecnun KOHTaKT He UCNONb3YeTCs, OTKMIYUTE ero npu
nporpamMmMupoBaHNN.

KomoHabopHas knasuarypa

C1p. 8. PykoBogeTso FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoAepxarne aToro pyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B /H000€ BPEMS 6€3 NPEABAPUTESIbHOMO yBeAOMEHNS. OPUrHaTbHbIX MHCTPYKLM
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YctpoicTea 6e30nacHOCTH
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MopknioyeHe POTOINEMEHTOB (HOPMAIbHO-3AMKHYThIE KOHTAKTbI),

cM. pasfen «[porpaMmmnpoBaHne yHKLNiA»,

[TopkntoyeHne HOTOINEMEHTOB /151 BbINOSHEHNS (DYHKLUN

1 «0TKpbIBAHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS» (HOPMANIbHO-3aMKHY ThIE
KOHTaKTbl), CM. pa3fen «[lporpammupoBanue QyHKLui».

- lMogknioyeHre AN camoAnarHoCTUKK (POTO3NEMEHTOB
(camoamarHocTmka ycTponcTs 6€30MacHoOCTH).

(®oToanemeHTbI h
BbibepuTe pexum paboTsl Ans KOHTakToB C1 unm CX (HopMasibHO 3aMKHYTbIX), NPeAHAa3HA4YEeHHbIX 115
NOAKKYEHNS YCTPOCTB 6830MacHOCTY TNa (hOTO3NEMEHTOB. 1078 2 01 &X
KoHTakTbl C1 1 CX MOXHO 3anporpammnupoBath CReaytoLm 06pasom: J s

A
- C1: <OTKpbIBaHME B PEXMME 3aKPblBaHWs» — pasMblKaHe KOHTaKTa I iy

BO BPEMs 3aKpbIBaHNA CTBOPOK NPUBOANT K N3MEHEHWIO HANPaBNeHUA . [ l

ABVXEHNA BMNJIOTb 10 MOMHO0 OTKPbIBAHMA BOPOT.

- CX: «4acTuyHas 0cTaHoBKa» — 0CTAHOBKA BOPOT W Ha4asno oTcyeta 2™ N
BPEMEH aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHNS (CN 3Ta (DYHKLUS BKIKOUEHA).

- CX: «O6HapyxeHue npenaTcTBIS» — BOPOTA OCTAHABNNBAIOTCS NPY 06HAPYXEHU NPensTCTBUS 1
BO306HOB/SIOT ABVIKEHME MOCIIE €r0 YCTPAHEHNS.

Ecnmn kKoHTakTbl CX 1 C1 He UCnonb3yTCs, OTKNIOYATE UX NPYU NPOrPaMMUPOBaHMN (DYHKLINIA.

G J
4 1\
MoaknioyeHne ycTpoMNCcTB 6€30MacHOCTH (TECTUPOBAHME) T
Kaxaplit pas npu nojaye KOMaHzibl Ha OTKPbIBAHWE WM 3aKPbIBAHWE Mnara T
ynpaBneHns NpoBepsieT paboTocnoco6HOCTb YCTPOICTB 6e30MacHOCT (Hanpy- P

Mep: (DOTO3NEMEHTOB). | J
[pu 06HapY»KeHUM HencnpaBHOCTY Ntobas KoMaHAa ynpasneHus 6nok1pyeTcs. | FP 3 l
OYHKLMS BKNKOYAETCA NPY NPOrPaMMUPOBAHMN. S

-
10 2 TX C NC

NPOTPAMMUPOBAHWE ®YHKLIUN W PEXXUMOB PABOTbI

A TporpaMMmpoBaHne MOXXHO BbIMOJHSTb, TONbKO

G

KOrfa aBTOMaTuKa He paboTaer. DiP-nepexsoaresm

[To 3aBepLueHn NporpaMmmpoBans yctaHosute Bce DIP- i s KHonka
nepekyaTeny B nonoxerue OFF. A O ©C prog
B namsaTi MOXHO COXpaHUTb 10 25 NoMb30BaTENEN. ey

Mpw BbIGOPE (YHKUMM nocpeacTBoM DIP-
nepeksoyaTenelt: eciu CBETOAMOAHbIV MHAMKATOP %
FOPUT, PYHKLMS BKITIOYEHA; ECNN CBETOANOHbIV

WHankatop PRG
VHANKATOP BbIK/IOYEH, (DYHKLIMS BbIK/HOYEHA. —




MeHto «DyHKLun»

Ll PekomeHAyeTCA HayaTb Npoueaypy NporpammupoBaHns co creayowmx hyHkumi: «<Moaenb gsuratens»,
«KonnyecTtBo aBurartenen», «<CTOM» n «<ABTOMATM4ECKOE ONpeaesieHmne».

DIP-
nepexntoyarent

Onucanne (yHKLWIA 1 PEXXMMOB PaboTbl
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Mogenb npusoga

[o ymon4aHuio 610K ynpasneHns ynpaenget npusogamu cepiit OPPO01 n FTL20DGC.

[Ins ynpasnenus npusogamu cepuin OPS001, BXLO4AGS:

ycTaHosuTe DIP-nepekmioyareny, kak nokasaHo Ha pucyHke, W Haxmute kHorky PROG Ha nnate
npasnexust. CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP 3arOpUTCS POBHBIM CBETOM, 11 MPO3BYYMT 1 CUTHAN 3ymMepa.

ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKMX HACTPOEK CHOBA HaxMuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOD 3aMUraeT,

11 IPO3BYYHT 2 CUTHANA 3yMMEpa.
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KonuyecTtBo npusogoB

o ymMonyaHuio 670K ynpasneHus HACTPOEH Ha ynpaBneHue ABYMS NPUBOAAMM.

Y106b! BbIOPATH YNPABNEHNE OHAM NPUBOLOM:

yctaHosute DIP-nepeknioyareny, Kak nokasado Ha pUCYHKe, v Haxmute KHonky PROG Ha nnare
npasnenna. CBETOAMOAHbIA MHAVKATOP 3aropUTCA POBHLIM CBETOM, M NPO3BYYMT 1 CUTHAN 3yMMepa.

}%lﬂﬂ BOCCTAHOB/NEHNS 3aBOACKMX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHOnKy PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP

3aMUraeT, 11 MPO3BYYHUT 2 CUrHana 3ymmepa.

«CTOM» ¢ NOMOLLbI0 KHOMKM (KOHTaKTbI 1-2)
Mo ymon4aHuio yHKLMS BKIKOYEHa.
[Ins ee 0TKNK4EHNS
ycTanosuTe DIP-nepexnioyatent, Kak MokasaHo Ha pUCYHKe, U HaxmuTe kHonky PROG Ha nnate
npaenexus. CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP 3aMUraeT, 1 NPO3BYYNT 2 CUrHANA 3yMMEpa.
N1 BOCCTAHOBNEHWUS 3aBOACKMX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHonky PROG. CBETOAMOAHBIN WHANKATOD
3aropuTcst POBHbIM CBETOM, M PO3BYYNT 1 CUrHAN 3yMMEDA.

ABTOMATNYECKOE ONpeeeHne KPaitHuX NoN0XKEeHMiA (CM. COOTBETCTBYIOLLMIA pa3aen)

YctaHosute DIP-nepeknioyateny, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, M Haxmute KHonky PROG Ha nnate
ynpasnenus.

ABTOMATIKA BHIMONHUT CEPUI0 MAHEBPOB AN ONPEAEeneHNs KpanHux MonoxeHun. [ng onpenenexus
TOYEK Hayana 3ameaeHns (Npyu 0TKPbIBAHIW U 3aKpbIBaHIM) HaxxmuTe kHonky PROG B TOT MOMEHT, Koraa
CTBOPKM OK&XYTCA B XKENaeMOM MOMOXKEHNH.

Bo Bpema_kanuopoBKI CBETOAVOAHBIA MHAVKATOP PRG Oyner muratb. Mo ee 3aBEpLIEHAN NPO3BYYUT
1 3BYKOBOIA CUrHAN 3ymmepa. )

Ecnn oTperynupoBath BVXEHNE CTBOPOK HE YAAN0Ch, CBETOANOAHBIA NHAMKATOP HAYHET BbICTPO MUTaTh
11 PO3BYYNT 7 CUTHANOB 3yMMepa. ) )
Bbl MOXETe B 11060/ MOMEHT NpepBaTh NPoLeaypy aBTOMATNYECKOTO ONpedeneHins KpanHx nonoxXeHui,
HaxaB KHonky «CTOM» (ecnu oHa aKTMBMDOBaHa¥.
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«0TKpbIBaHUE B peXUME 3aKPbIBaHUS» (KOHTaKTbI 2-G1)

[o ymon4aHuio yHKLMS OTKNIYEHA.

[Inq ee akTvBaLWN:

ycTaHouTe DIP-nepexnioyarteny, kak nokasaHo Ha pucyHke, W Haxmute kHonky PROG Ha nnate
npaenenus. CBETOAMOAHbIA UHANKATOP 3aropyuTC POBHbIM CBETOM, W Mpo3BywnT T curHan symmepa.

ﬁﬂﬂ BOCCTAHOBNEHS 3aBOACKIX HacTPOeK CHoBa HaxmuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP

3aMUraeT, ¥ MPO3BYYHT 2 CUrHana 3ymmepa.

TopkNoyerne Ha KoHTakTax 2-CX

[1o ymMOnI4aHNI0 (YHKLKS OTKIHOYEH.

[ins ee akTuauum:

ycratosute DIP-nepeknioyarenis, Kak nokasaHo Ha pucyHke, u Haxmute kHorky PROG Ha nnate
ynpasnenus. CBETOAMOAHbIA MHANKATOP 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, M MPO3BY4MT 1 curHan symmepa.
[Ins BOCCTAHOBNEHWS 3aBOACKMX HAcTPOeK CHoBa Haxmute KHonky PROG. CBeTOAMOAHbIA WHAMKATOP
3aMWUragT, v NPO3BYYNT 2 cUrHana 3ymmepa.

«4acTiyHblii CTON» Ui «06HapYXeHue NPenaTCTBus» (KOHTaKTbl 2-CX)
10 yMONYaHWIo BbIGpaHa ONLyus «<HacTi4HbIA CTOM>, .

N9 BKNt0Yerns yHkumm «O6HAPY)XEHWE NPENATCTBIASH BbINOMHITE YKA3AHHBIE IANIEE AENCTBUA.

craosute  DIP-nepekniovatens, Kkak nokasaHo Ha pUCYHKke, 1 HaxmuTe KHonky PROG Ha mnare
npasnenns. CBETOAMOAHBIA UHAUKATOD 3arOPUTCA  POBHbIM  CBETOM, 1 MPO3BYYT 1 CUTHAN 3ymMMepa.
ﬁﬂﬂ BOCCTAHOBMEHIS 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBA HaXmuTe KHOMKY PROG. CBETOMMOAHBIA MHOMKATOD 3amuraeT, 1
NPO3BYYHT 2 CUrHana 3ymmepa.

«OTKPbITb-3AKPbITb-U3MEHUTb  HAMPABNEHWE» unu «OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb-CTOM» ¢
NOMOLLbK KHOMKM (KOHTAKTbI 2-7)

[1o ymon4aHuio ycTaHoBIEHA f%yHK 15 «OTKPbITb-3AKPbITb-U3MEHIUTL HAMPABIEHNE>.

Y1066 akTMBIMPOBaTh «OTKPbITh-CTOM-3AKPbITh-CTOM»:

yctaosute DIP-nepeknioyareny, Kak nokasaHo Ha puUCyHKe, v Haxmute KHonky PROG Ha nnare
npasnexuns. GBETOAMOAHbIA UHANKATOP 3aropuTCs POBHbIM CBETOM, 1 MpO3BY4MT T curHan symmepa.
)%lﬂﬂ BOCCTAHOB/IEHMS 33BOACKMX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHbIA MHOMKATOP
3aMUraeT, 1 NPO3BYYHT 2 CUrHana 3ymmepa.

C1p. 10. PykoBozcteo FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. Conepxarue Toro pykoBOACTBA MOXET ObiTb UMEHEHO B J1060€ BpeMS 063 MPEABaPUTENIbHO0 yBEAOMITeHNS. OpUrviHasIbHbIX MHCTRYKLMA



Crp. 11. Pykosoacteo FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. CoBepxarue 3T0ro PyKoBOACTBA MOXET ObITb U3MEHEHO B /10006 BPEMS 663 NPEABapUTENIbHOIO yBEA0MIIEHNS. OpUrHaTbHbIE MHCTPYKLMA

2

—
[
(mm |
[
S

2

] =
[l S
~ [ |
] [

[

2

[ ]
|

—
(]
o (mm |
(]
(]

g

—
[
(|
]
[ ]

2

—
(|
[
]
S

> 2
~ I
o (mm |
[ ]

=]
(|
[
]
[ ]

w

S

]

«

[

]

[

v

«4acTuyHoe OTKpbiBaHMe» unn «OTKpbIBaHWE NS NPOXOAA MELEXOA0B» C MOMOLLbI KHOMKM
ﬁKOHTaKTbI 2-3P)
0 YMONYaHWIo (DYHKLWS YCTAHOBNEHA Ha PeXIM «[Tponyck netiexoaar.
Y106b! BbIOPATH «HaCTNYHOE OTKPbIBAHME?:
yctarosute DIP-nepeknioyareny, Kak NokasaHo Ha PUCYHKe, w1 Haxmute KHonky PROG Ha nnate
npasnexus. CBETOANOAHbIA UHANKATOP 3aropuTCsS POBHbIM CBETOM, M NPO3BY4MT 1 curHan symmepa.
ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKNX HACTPOEK CHOBa HaxmuTe kHonmky PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP
3aMuUraeT, 1t NPO3BYYMT 2 CUrHana 3ymMmepa.

06HapyeHne NpensiTCTBIUS NPY 0CTAHOBNIEHHOM NPUBOAE
[To ymonuaHuio (yHKLMS BKKOYEHA.
[Ing ee 0TKYeHNS
yctaHosute DIP-nepeknioyareni, Kak nokasaHo Ha puCyHKe, v Haxmute KHonky PROG Ha nnate
npasneHus. CBETOAMOAHbIA MHAVKATOP 3aMUraeT, 1 NPO3BYYNT 2 CUrHana 3ymmepa.
NSl BOCCTAHOBMEHNS 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBa HaxxmuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHBIA WHANKATOP
3aropuTCs POBHbIM CBETOM, M NPO3BYYUT 1 CUrHAN 3yMmepa.

0TKNKYEHNe 3HKoAepa

10 yMON4aHI0 3HKOAEP BKIIOUEH.

[Ing ero BbIKNIOYEHMS:

ycrarosute DIP-nepeknioyareny, Kak nokasaHo Ha puUcyHke, v Haxmute KHonky PROG Ha nnate
npasnexns. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP 3aMUraeT, 1 Npo3BYYMT 1 curkan aymmepa.

ﬁﬂﬂ BOCCTAHOBNEHUS 3aBOACKMX HACTPOeK CHOBa HaxmuTe kHonky PROG. CBeToaMOAHbIA MHANMKATOP

3aropuTCs POBHBIM CBETOM, M MPO3BYYIT 2 CUrHaNa symmepa.

3amepieHune no BpeMeHu (3HKOZEP OTKIHYEH)

[1o ymonuaHuio hyHKLKS OTKIIYEHA.

[Ing ee akTusaumm:

yctanosute DIP-nepeknioyareny, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, v Haxmute KHonky PROG Ha nnate
npasnexus. CBETOANOAHbIN MHANKATOP 3ar0PUTCA POBHLIM CBETOM, U POSBYYUT 1 CUTHAN 3yMMepa.

ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKNX HACTPOEK CHoBa HaxmuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP

3aMWraer, 1 NPO3BYYUT 2 cUrHasa ymmepa.

YcrarosuTe Tpummep APP/0.T. Ha MakcuMasbHoe aHaueHve, a Tpummep SENS Ha cpeaHee sHauetme.

CoxpaHuTe B NamsTin 3Ha4eHNs TOUMMEDPOB B COOTBETCTBIAW C NPOLIEAYPON.

ABTOMATMYECKOE 3aKpblBaHUE
[1o ymonyaHuio (hyHKLKS OTKIIYEHA.
[Ins ee akTuBaLyN:
ycTaHoute DIP-nepexknioyaTeny, Kak nokasaHo Ha pUCYHKe, W Haxmute kHonky PROG Ha nnate
npasnexus. CBETOANOAHbIA MHANKATOP 3ar0PUTCA POBHbIM CBETOM, U PO3BYYUT 1 CUTHAN 3yMMepa.
N9 BOCCTAHOBNEHS 3aBOACKMX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe kHonky PROG. CBETOAMOAHbIN WHANKATOD
3aMWraeT, 1t Npo3BYyYUT 2 CUrHana ymmepa. o
Bpems 0XumaaHus aBTOMaT4ECKOro 3aKpbiBaHWs ¢ MOMEHTa )i]ocmmequ CTBOPKOW KpaitHero Nonoxexust
OTKPbIBaHWS YCTaHABNNBAETCS C NOMOLLbIO perynnposki A.C.T.
A OYHKUWS aBTOMATWYECKOr0 3aKPbIBaHWS BOPOT He paboTaeT npu cpabaTbiBaHui YCTPOWCTB
0€30NacHOCTI B pe3ynbTate OGHApY)XeHUs MPendTcTBus, Mocne Haxatus KHomku «CTom» wau npu
BPEMEHHOM OTKMHOYEHNIN ANEKTPONUTAHMS.

ABTOMATMYECKOE 3aKPbIBAHWE MOCNE YACTUYHOTO OTKPbIBAHWUS MAN OTKPbIBAHMS NS Npoxoaa
Newwexof0B
[To ymonyaHuio hyHKLKS OTKIIYEHA.
NSl e aKTUBaLMN:
cTaHoBuTe DIP-nepexkntovareny, Kak nokasaHo Ha PUCYHKE, M HaxmuTe KHonky PROG Ha nnate
ynpasneHus. CBETOAMOAHbIA MHAMKaTOp PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, U NPO3BYYMUT 1 CUrHaN 3yMmepa.
[lnst BOCCTAHOBNEHMS 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHonky PROG. CBETOAMOAHBIA NHANKATOD
3aMIraeT, 1 NPO3BYYHUT 2 CUrHana ymmepa.
A Bpems 0Xuganus nepes aBToMaTnyeckim 3akpbiaxinem coctasnset 10 CeKyHA.

MpeaBapuTeNbHOE BKNKOYEHME CUTHANBHON TaMnbl (BPEMS NPEABAPUTENILHOMO BKIIOYEHNS: 5 C)

[10 ymonuaHuio OyHKLKS OTKIIYEHA.

[ing ee aKTuBaumm:

ycTaHoBuTe DIP-nepeknioyateny, Kak MoKasaHo Ha PUCYHKe, W Haxmute kHonky PROG Ha nnate
npasnexus. CBeToanoaHbIN nHaukatop PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, W PO3BYYIT 1 CUrHAN 3yMmepa.

ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHUS 3aBOJCKMX HACTPOeK CHOBa HaxmuTe kHonky PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP

3aMNraeT, y NPO3BYYHUT 2 CUrHana symmepa.

HO)KVIM NPy 3aKPbIBaHNM

0 YMONYaHNI0 (DYHKLMS OTKAKOYEHA.

[1ng ee akTuBaLum:

yctarosute DIP-nepeknioyareny, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, v Haxmute KHonky PROG Ha nnate
npasnexus. CBeToAMOAHbIN nHAMKaTop PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, ¥ MPO3BYYMT 1 CUrHAN 3yMmepa.

ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKNX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP

HAYHET MUraTb, N MPO3BYYNT 2 CUTHaNa 3ymMepa.
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CoxpaHeHue 3Ha4eHuii PerynmpoBok

C nomoLblo PErynupoBOK YCTAHOBUTE BPEMs aBTOMATM4eckoro 3akpbiBanus (A.C.T.), TOYKM Hayana
3aMedneHNs Npyu OTKPbIBAHWM 11 3aKPbIBAHIM, BPEMS 3a[€PXKu BTOPOr0 NpuBOZA MpK 3aKpbiBaHuM,
CKOPOCTb JIBINKEHIA, CKOPOCTb 3ameanenina (SP.SLOW) 1 4yBcTeuTenbHOCT (SENS.).

[Insi COXpaHeHMst HACTPOEHHBIX 3HAYEHMIA:

ycTaHoBuTe DIP-nepeknioyaTeny, Kak MnokasaHo Ha PUCYHKe, W HaxmuTe kHonky PROG Ha nnate
ynpasnenus. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP PRG 3aropuTcs pOBHBIM CBETOM, M MPO3BYYIT 1 CUTHAN 3ymMMepa.

CamoamarHocTuKa ycTpoincTs
[lo ymonyaHuio (hyHKLKS OTKNIYEHA.
N9l 66 aKTMBaLyI:
cTaHoBuTe DIP-nepeknioyaten, Kak nokasaHo Ha pUCYHKe, W Haxmute kxorky PROG Ha mnnare
npasnexusi. CBETOAMOAHbIN NHAMKATOP 3arOpUTCS POBHbIM CBETOM, 1 anoaBquT 1 curHan symmepa.
ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHS 3aBOACKIX HacTPOeK CHoBa Haxmute KHomky PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP
3aMUraeT, 1 MPO3BYYHUT 2 CUrHana 3ymmepa.

«[pucyTcTBME ONEpaTopa» ¢ NOMOLLbH KHOMKM

o ymonyaHuio hyHKLMS OTKNIYEHa.

[Ins ee aKTvBaL/M:

ycTaHosuTe DIP-nepexnioyatent, Kak MokasaHo Ha PUCYHKe, U HaxmuTe kHonky PROG Ha nnate
npasnexud. CBETOANOAHbIA MHANKATOP 3ar0PUTCA POBHLIM CBETOM, ¥ IPO3BYYUT 1 CUTHAN 3yMMepa.

ﬁnﬂ BOCCTAHOBNEHS 3aBOACKIX HacTpoeK CHoBa Haxmute kHomky PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP

3aMiraeT, 11 NPO3BYYHMT 2 CUTHana 3ymmepa.

A\ OTKpbIBaHWE 1 3aKPbIBAHWE BOPOT OCYLLECTBASKOTCA NPI NOCTOSHHOM HAXATUW KHOMKI YIPaBEHMS.

KHonka oTKpbIBaHWs NOAKII0YEHA K KOHTakTam 2-3P (HOpManbHO-pPa3oMKHYTbIM), KHOMKA 3aKpbiBaHNS

MOAK/I04eHa K KOHTAKTaM 2-7 (HOpManbHO-PasoMKHY ThIM).

[pu 3TOM BCE AAPYrUe YCTPONCTBA YNpaBNEHNs, B TOM YUCNE PaAMoynpaBneHus, 3a6noKnpoBaHbl.
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YacTnyHoe 0TKpbiBaHME

yctarosuTe DIP-nepeknioyatent, kak nokasaxo Ha pucyHKke, Haxmute kronky PROG 1 yrepxvsaiite ee
B TeyeHme 1 ¢. CBeToamoaHbIA uHAnKatop PRG HayHeT MuraTb. B TeyeHme 20 C BBEAUTE KOJ C NOMOLLLbI0
KO/I0HAB0PHOM KNaBuaTypbl UM HAXXKMITE KHOMKY nynbTa [1Y, KOTopblil HEOGXOANMO COXPAHHT.

[ocne 3anomvHaHus nynsta 1Y BKAYMTCA CBETOANOAHBIN MHAMKATOp PRG 1 mpo3syunT 1 curan
3ymMmepa.

Ecnu nynet ZIY yKe Obin COXpaHeH B MamATV WM GbI0 MPEBLILLEHO MAKCUMaNbHOE KONM4ECTBO
n0b30BaTeNel, CBETOANOAHbIA UHANKATOP HAYHET BbICTPO MUraTb W NPO3BYYHT 7 CUTHANOB 3yMMEpa.

TONbKO OTKPbITb

YcraHouTe DIP-nepeknioyateny, Kak nokasaHo Ha pucyHke, Haxmute kionky PROG v ynepxwBaiiTe ee
B Te4eHme 1 ¢, CeeToanoaHbIit nHaukarop PRG HauHeT murarb. B Teyerye 20 C BBEANTE KOZ C MOMOLLbI0
KOJOHAB0PHOI KNaBNaTypbl UMM HAXMHUTE KHonKFY n(\]{ana 1Y, KoTOpbIit HEOGXOANMO COXPAHHT.

[Tocne 3anomMiuHaHNs CBETOAMOAHBIA NHANKaTop PRG 3aroputcs pOBHbIM CBETOM U NPO3BYYUT 1 CUrHan
3ymmepa.

Ecnu nynet JIY yxe Gbin COXpaHeH B MamATV WAM b0 MPEBLILIEHO MAKCUManbHOE KOMM4ecTBO
10b30BaTENeN, CBETOAMOAHBIN NHAUKATOP HAYHET GbICTO MUTATb U MPO3BYYMT 7 CUTHAIOB 3yMMEpa.

OTKPbITb-3AKPbITb-U3MEHWUTb HANPABJIEHVE

Ycranosute DIP-nepeknioyaten, kak nokasaHo Ha pUcyHKe, Haxmute kronky PROG v yaepxwBaiiTe ee
B Te4eHme 1 ¢, CBeTopnoaHbI nHaukarop PRG HayHeT murarb. B Teyetve 20 C BBEANTE KOZ C MOMOLLbI0
KOZOHAB0PHOI KNaBMaTypbl UM HAXMHUTE KHonKFY n(\]{ana [1Y, KoTOPbIIA HEOOXOAMMO COXPAHUTD.

[Tocne 3anoMuHaHs CBETOANOAHBIA MHAMKATOP PRG 3aropuTcst POBHbIM CBETOM ¥ MPO3BYYMT 1 curtan
3ymmepa.

Ecnm nynbt ZIY yxe Obin coXxpaHeH B MamaTA WAM b0 MPEBLILIEHO MaKCUManbHOe KOMn4ecTso
10/1b30BaTENeV, CBETOAMOAHbIN MHANKATOP HAYHET ObICTPO MUraTh 1N NPO3BYYUT 7 CUTHANOB 3yMMEA.

OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb

YcraHosuTe DIP-nepeknioyateny, kak nokasaHo Ha pucyHke, HaxmuTte khonky PROG v ynepxwBaiiTe ee
B TeyeHme 1 ¢. CeToamoaHbIi uHAnKatop PRG HauHeT MuraTb. B TeyeHme 20 C BBeAUTE KO, C NOMOLLbI0
KOZOHAB0PHOI KNaBNATYPbI UM HAXMHUTE KHoan n(\]{ana 1Y, KoTOpbIit HEOBXOANMO COXPAHHT.

[Tocne 3anOMUHaHs CBETOANOAHBIA MHAVKATOP PRG 3aropuTCst POBHBIM CBETOM ¥ MPO3BYYNT 1 CUrtan
3ymmepa.

Ecnm nynet [IY yxe Obin cOXpaHeH B MamaTiA WAM b0 NPEBLILIEHO MaKCUManbHOe KOMM4ecTso
10b30BaTENeN, CBETOAMOHDIN NHAMKATOP HAYHET GbICTO MUTaTh U NPO3BYYMT 7 CUTHAINOB 3yMMEpa.

YNPABJIEHUE JOCTYNOM MAKC. 25 N0/Ib30BATEJIEN
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YnaneHue Bcex nonb3oBatenen U3 namsTy

YcTanosuTe DIP-niepeknioyaresny, Kak nokasaHo Ha pucyHke, HaxmuTe kHonky PROG Ha nnate ynpasnenua
11 YAEPXKMBANTE €€ B TeYeHue 5 C.

[10 3aBepLLUeHN yaaneHns faHHbIX CBETOANOAHbIN MHANKaTOp PRG 3aropuTcsl POBHbIM CBETOM 1 MPO3BYYUT
CUrHan 3yMmepa AnnTenbHOCTbI0 1 C.

C6poc napameTpoB

YcTanosuTe DIP-nepeknioyaresnu, Kak nokasaHo Ha pucyHke, Haxmute kronky PROG Ha nnate ynpasnenus
11 yiepXKIBaIiTe ee B TeYeHe 5 C.

10 3aBepLUEHN yaaneHns JaHHbIX CBETOANOAHbIN MHANKaTOp PRG 3aropuTcsl POBHbIM CBETOM U NPO3BYYUT
CUTHan 3ymMmepa IUTeNbHOCTbI0 1 C. .

G nOMOLLbO JAHHOA (YHKLMI MOXHO BOCCTAHOBWTb YaneHHble AaHHble Nonb3oBaTenei.

C1p. 12. PykoBozcteo FA01261-RU - 10/2018. © CAME S.p.A. Conepxarue Toro pykoBOACTBA MOXET ObiTb UMEHEHO B J1060€ BpEMS 063 MPEABapUTENIbHO0 yBeAOMITeHNS. OpUrviHasIbHbIX MHCTRYKLM
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ABTOMATUYECKOE ONPEe/eNieHne napamMmeTpos Xoaa

C aKTUBMPOBaHHbIM 3HKOEPOM (HACTPOI KA N0 YMONYaHUIO)

YctaHosuTe DIP-nepekoyaTeni, Kak onucaro B pasaene «[lporpamMmupoBaHine MYHKLUI», 1 HOKMUTE
kHonky PROG Ha nnate ynpasnieHns.

ABTOMATVKa BbINOMHUT PSIA ABMXKEHUIA [15 ONPeAeneHns
TOYEK Havana 3ameaNieHns 1 KpaiHux nonoxeHui:

@ = 25% 0T TPAeKTOPUM BIKEHMS C 3aMeJIeHHON
CKOPOCTbIO NP OTKPbIBAHUN.

® = 25% 0T TPaeKTOPUM IBUKEHIS C 3aMELNEHHON
CKOPOCTbIO NPK 3aKPbIBAHNN.

N3meHeHne TOYKM 3aMefIeHNs NPU OTKPbIBAHUM N 3aKPbIBAHUK C AKTUBUPOBAHHBIM
3HKOA,EpOM

[0NHOCTbIO 3aKPONTE CTBOPKM.

3anycTuTe npoLeaypy aBTOMATUYECKOr0 ONpeaeneHna
napameTpoB X04a.

Korpa cTBopka, ynpasnsemas M2, 4OCTUrHET Xenaemon
TOYKM Ha4ana samesiedus npu sakpbisadin @ (10/45 %
0T X0/a), HaxXmuTe KHonky PROG.

HaxxmunTe kHonky PROG, korga cTBOpKa, ynpasnsemas
M2, [OCTUIHET XXeNaeMon TOYKI Havana sameasieHns npu
oTkpbiBarin @ (55/90 % oT x0za).

MosTOpPUTE MpoUeaypy Ang M1.

3amepieHne N0 BpeMEeHU C OTKNIOYEHHbIM IHKOAEpPOM

YctaHosuTe perynuposky OP TIME Ha MakcumanbHoe
3HayeHwue, perynnpoBky SENS — Ha cpeiHee 3HaueHue;
3aNOMHITE 3HAYEHUE PEryNNPOBOK, OTKIKYNTE 3HKOAEP,
BKIIOYMTE (DYHKLMI0 3aMeJIeHUs N0 BPEMEHU.

3anycTuTe NpoLeypy aBTOMATNYECKOr0 ONpeeneHuns
napameTpoB X04a.

ABTOMATIKa BbIMOMHNT PSZ, ABWXEHNIA 11151 ONpeaeneHus
TOYEK Hayana 3ameasieHnst U KpaiHyx NONOXEHNIA:

@ = 25% BpemeHn paboThl NPUBOAA HA 3aMEJIEHHON CKOPOCTY MPY OTKPbIBAHWN.
® = 25% BpemeHH paboTbl MPUBOAA HA 3aMEJIEHHOI CKOPOCTY MY 3aKPbIBAHMN.

Mpu 0TKNIOYEHHBIX hYHKLUSAX IHKOAEPA U
3amMepneHuns no BpeMeHU

Ecnn oTknoueHbl 066 YHKLWK, «IHKOAEP» 1
«3amepneHune no BpeMeHu», To CTBOPKN ByayT
JBUraThCs Ha NOCTOSHHO cKopocTh 50% 0T
MaKCUMasbHOr0 3Ha4YEHNS.




PerynmpoBka hyHKLWMIA C NOMOLLbI TPUMMEPOB
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PerynupoBkn Onmcanne hyHKUMIA U PEXUMOB pa6oTb

Bpemsi aBTOMATMYECKOr0 3aKpbIBaHNS

ACT PerynupyeT Bpems 0kiaHmst BOPOT B OTKPLITOM NONOXEHIM. 10 UCTEYEHNN 3af1aHHOMO BPEMEHI NPOVUCXOANT

e aBTOMATIYECKOE 3aKpblBaHMe.
Bpems aBTOMATYECKOr0 3aKPbIBAHINS MOXET COCTaBNATL 0T 1 10 180 CeKyHa,
HayanbHasi To4ka KOHe4HoM (hasbl 3ameaneHns (Mpu BKIKYEHHOM 3HKOAEPE) Unu Bpems paboTbl
NPUBOAA (TP OTKNIOYEHHOM 3HKOAEPE)
PErympyeT HauanbHyio T04Ky KOHEYHOM (hasbl 3AMEAJIEHNS MPUBOA0B NP OTKPLIBAHAI 1 3AKDbIBAHNN.
APP/0.T. HavanbHas T04ka KOHEYHOM (ha3bl 3aMEMNEHINS BbIDXKEHa B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWI Y4aCTKa KO BCE
TPpaeKTopuy ABWxeHs cTBopky (1-10 %).
Ecnn aHKozep OTKIM0YeH, Peryn1poBKa ¢ NOMOLLbIO TPUMMEPOB UCMONb3YETCS ANS YCTaHOBKY BPEMEH paboTbl
NpyBoAA B anasoHe 0T 5 10 120 CekyH.
3agepxka npusoga M2 npu 3akpbiBaHUu
oM DELAY Mocne KoMaH/ibl 3aKPbITb BOPOTA WM NOCAIE aBTOMATUYECKOTO 3aKPbiBaHIS CTBODKA, Yrpas/semas npusomom

(M2), HaunHageT ABMraTbCs ¢ ONpeaeneHHoin 3aAepXKOIA N0 CPABHEHMIO CO CTBOPKOIA, YrpaBsieMoil NpUBOaOM
(M1); Bpemst 3aiepXXKu PerynupyeTcs B ayuanasoHe ot 3 0 25 cekyHa,
CKopocTb JBVKEHMS
Perynupyert ckopocTb ABIKEHINS Ha 3Tane ABWKEHNS.

SPEED (CKOpoCTb MOXET 6bITb OTPEryAMpoBaHa B ananasoHe: ot 30% (-) ao 100% (+).
Ecnn dhyHKUWM 3HKoZIepa v 3aMELNeHNs 10 BPEMEHN OTKITO4EHb!, MakCUManbHad CKOPOCTb MOXET COCTaBAATL
TONbKO 50% OT MakCUMasbHONA.
CKopocTb 3amepfeHns

SLOW PerynupyeT ckopocTb NPYBOAOB Ha 3Tarne 3aMefieHus. .
CkopocTb MOXET ObiTb OTperyn1posaxa B ananasore ot 30% (-) 4o 60% (+) 0T MaKCUMATBHOI CKOPOCTH.
ECnv ckopocTb 3aMefIeHns NPEBbILLAET CKOPOCTb JABVXEHNS, CKOPOCTb [BIDKEHNS aBTOMATUYECKY OrPaHINYMBAETCS.
YyBCTBUTENBHOCTD ) 5

SENS. Perynupyer YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBO CUCTEMbI 0GHAPYKEHIA NPENsTCTBUI BO BEMSI ABVDKEHIAA BOOT.

JlnanasoH perympoBKy: MUHUMaIbHaS YyBCTBUTENHOCTb (<) WK MaKCUMarbHash YyBCTBUTENBHOCTb (+).

BbINosIHMB perynupoBKM ¢ NOMOLLbI0 TPUMMEPOB, ycTaHoBuTe DIP-nepekntoyatenu, kak
onucaHo B pasgene «lporpammupoBaHune thyHKuUiA»,  HaXXmuTe kHonky PROG Ha nnate
ynpaenieHns pis COXpaHeHUsl 3HaYeHU .

CBETOANOAHbIN UHAMKATOP
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WHIVKATOPb  Omucaue

PWR (3e/1eHb)  CArHanuanpyeT o Hanuumi HanpshkeHus aneKTponuTaHus 610Ka ynpasnexus.

PRG (kpacHbiv)

1 (xentbin)
3P (xentbiv)

7 (KenTbivg)

CurHanuaupyert atanbl NporpamMmupoBaHIAs (DYHKLMIA, BPEMS OXUAAHIS Nepes aBTOMATUYECKIM
3aKpbIBaHVEM 11 OLLINOKI/HENCTIDABHOCTM.

CurHanuampyet 0 pasMblkaHin HOPMabHO-3aMKHYTbIX KOHTAKTOB 1-2 (kHonka «CTOlM»).

CurHanuampyet 0 3amblkamin HopMasbHO-Pa3OMKHYTbIX KOHTAKTOB 2-3P (KHOMKa YacTHYHOMO
OTKPbIBAHNS).

CUrHANM3MpysT 0 3aMblIKaHINN HOPMASTEHO-PASOMKHYTHIX KOHTAKTOB 2-7 (KHOMKA YPaBeHNs).

C1/0N (xenrbii)  CurHanuaupyet o pasmblkaHnin HopManbHo-3aMKHYTbIX 2-C1 ((hoToanemeHTbl) / (DYHKLMS BKIH0YeHa.
CX/OFF (xenmsii) CurHanuanpyet o pasMblkaHui HOPMabHO-3aMKHYTbIX KOHTAKTOB 2-CX ((DOT03NEMEHTI) / (yHKLyA

OTKI04eHa.
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3AK/HOYMUTEJIbHBIE PABOTDI

KpenneHue KpbIWKu

Mocne BLINONHEHNS BCEX ANEKTPUYECKIX MOAKTIOYEHMWIA
11 MOAIrOTOBKM CUCTEMbI K paboTe YCTaHOBUTE KPbILLIKY 1
NPUKPENUTE ee npuaraemMbiMi BUHTaMN,

YCTPAHEHWE HEUCNPABHOCTEN

HENCMNPABHOCTb BO3MOXXHbIE NMPUYMHBI CMNOCOBbI YCTPAHEHIA
CBETOAUOLHbI © BJI0K ynpasfieHus He paboTaet. | ® O6paTUTECh K YCTAHOBLLMKY.
nHaukatop PROG

MUTaeT, a Kakable
5 CBKYH/, 3By4UT CUrHaN
3ymMmepa.

CBETOANOHbIN
nHamkatop PROG
MUraeT, v 3By4nT

7 CUTHANOoB 3yMMepa.

e QwubKa aBTOMaTUYECKOrO
OnpeeneHns KpanHnx
NONOXEHUN.

o [poBEpbLTE NOAKI0YEHe NPUBOL/
3HKOAEP.

e OlmbKa aHKoaepa.

e 06paTnTECh K YCTAHOBLLMKY.

© QwKbKI CamoaMarHoCTUKM.

e [poBepbTE NOAKIYEHNE U
ICMPABHOCTb (PDOTOANIEMEHTOB.

e OLmbKa BpeMeHu padoTsl.

e [1poBEPbTE NCMPaBHOCTb NPUBOAOB
PEryn1poBKY BPEMEHN paboThl.

 \akcumasnbHoe KONn4ecTBo
NPensTCTBNN, 06HAPYXKEHHbIX
noapsa (Makc. 5)

® YCTpaHUTe NPenaTCcTBue.

e QLmn6KI BO Bpems copoca
napameTpoB Ui yaaneHns
noNb3oBaTenen.

® HaXMUTE U yepXIBaiiTe KHOMKY
PROG 6onee 5 cekyHa,.

® [10N1b30BaTeNb YXKE COXPAHEH
B NaMATN U NPEBLILLEHO
MaKCuUManbHOE KONM4eCcTBO
COXPAHEHHBIX NONIb30BATENEN.

* [IpOBEPLTE, HE COXPAHEH Nn yXKe
PErucTPUPYEMbIN N0b30BATESIb.

BbIBOJ, U3 IKCITYATALIUW U YTUIUSALINA

BbiBOA 113 aKCnyaTaLmm v yTunmsaumus. YTunmnsaumo Heo6X0AMMo NpoBOANTb B COOTBETCTBIN C
JEeACTBYIOLLM 3aKOHOAATENbCTBOM CTPaHbI, B KOTOPOI 3KCMAYaTUPOBANoCh 13aenne. YnakoBOUYHbIe
KOMMOHEHTbI (KapTOH, niactMacca u T. 1) — TBEPAbIE 0TXO0/bl, YTUAM3NPYEMble 6€3 Kaknx-116o
TpyaHocTei. Heo6xoaMMO NPOCTO Pa3feNnTb X Tak, 4T06bl OHU MOV BbITb NEPEPatoTaHbl.

[ipyrve KOMNOHEHTBI (3NEKTPUYECKIE MOHTAXKHbIE NNATbI, 3NEMEHTbI NUTAHNS ANCTAHLMOHHOMO
ynpaBneHus U T. [i.) MOTYT COAEPXaTb OnacHble BelecTBa. OHW [JOMKHbI N3BNIEKATbCS U NepeaBaThCcs

KOMMaHWsIM, MMEIOLLM NINLEH3WI0 Ha X CO0P W NepepaboTky.

HE 3ATPASHANTE OKPY)KAIOLLIYIO CPEZY!
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